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1. CHARAKTERYSTYKA REGULATORA.

Regulatory tej serii sg przeznaczone sg do regulacji w réznych procesach technologicznych.
Dzigki rozbudowanym funkcjom uzytkowym mozliwe jest ich zastosowanie do wiekszo$ci zadan
stabilizacji temperatury, wilgotnosci oraz innych wielkosci fizycznych przy wspétpracy z
sygnatami analogowymi.

Uniwersalne wejscie pomiarowe:

Wybor wejscia, zakres wskazan i rozdzielczo$¢ wskazan sg programowane przez uzytkownika.
Uzytkownik ma do wyboru dwie metody skalowania sygnatu analogowego: 2-punktowg dla
sygnatéw liniowych lub 16-punktowg dla sygnatéw nieliniowych. Istnieje mozliwos¢ filtrowania,

wzmacniania i kalibracji sygnatu pomiarowego. W opcji dostepne jest drugie wejscie pomiarowe.

Konstrukcja modutowa:

Regulator wyposazony jest w uniwersalne wyjscie pomiarowe i jedno wyjscie przekaznikowe.
Moze by¢ ponadto wyposazony w dwa opcjonalne moduty rozszerzajace 1/0 (Wejscie/Wyjscie),
dzieki ktérym bedzie rozbudowany o kolejne funkcje uzytkowe.

Regulacja:

Uzytkownik ma do wyboru dwie metody regulacji: PID z funkcjg automatycznego doboru nastaw
lub zatgcz/wytacz (ON-OFF) z regulowang histerezg. Kazde z wyjscie (max. 3) moze by¢
wyjsciem regulacyjnym z regulacjg PID lub ON-OFF z trybem grzania lub chtodzenia, wyj$ciem
alarmowym lub logicznym. Dostepny jest tryb regulacji automatycznej i recznej z ptynnym
przejsciem pomiedzy trybami.

Regulacja programowa (Ramping):

Regulator ma wbudowang funkcje regulacji programowej, ktéra pozwala na zapamietanie
8-krokowego programu lub 2 programoéw 4-krokowych. Wywotujac odpowiedni program
regulator kontroluje proces, sekwencyjnie przetgczajac kolejne nastawy w zadanych odstepach
czasu. Komenda: Start, Stop, Pauza sa wywotywane za pomoca klawiatury regulatora lub
zwierajgc wejscie logiczne (stosujac zewnetrzny przycisk i modut EMI400).

Sterowanie zaworem:

Do realizaciji tej funkcji wykorzystuje dwa wyjscia przekaznikowe, ktére odpowiednio podajg
napiecie na cewki sitownika do otwarcia beda zamknigcia zaworu. Aby powyzsza funkcja byta
realizowana poprawnie, uzytkownik musi wprowadzi¢ czas potrzebny na catkowite otwarcie
zaworu.

Alarm uszkodzenia grzatek:

Do wykrycia przepalenia grzatki wykorzystuje sie transformator pradowy CT, ktéry okresla
wartos¢ pradu elementu grzejnego. Sygnat z transformatora jest podawany na zaciski modutu
rozszerzajacego EMI420. Jezeli nastgpi awaria grzatki, warto$¢ pradu elementu grzejnego
spadnie ponizej zadanej warto$ci oznaczajacej jego przepalenie, nastgpi zataczenie wyjscia
alarmowego.

Wyjscie analogowe:

Dodatkowe wyijscie 0...10V, 0/4...20mA (wykorzystugc modut rozszerzajacy EMO430) moze
stuzy¢ do regulacji lub do retransmisji sygnatu pomiarowego.

Zadawanie zewnetrzne:

Istnieje mozliwos¢ nastawy z zewnatrz wartos$ci zadanej za pomocg sygnatu analogowego
0...10V lub 0/4...20mA, wykorzystujac moduty rozszerzajace EMI410 lub EMI450.
Komunikacja:

Regulator moze komunikowac¢ sie z komputerem przy pomocy interfejsu RS232 (standard) lub
RS485 (opcja) zgodnie z protokotem Modbus RTU. Darmowe oprogramowanie dotgczone do
regulatora z interfejsem RS232, pozwala na wizualizacje wartosci mierzonej, zmiane wartosci
zadanej i alarméw oraz dokonywanie zmian wszystkich parametréw z poziomu komputera.
Wykorzystujac interfejs RS485 oraz ptatne oprogramowanie EC-Viewer mozna dodatkowo
obstugiwac¢ do 32 urzadzen jednoczesnie oraz dokonywac rejestracji wynikdw pomiaréw.

14. NOTATKI.
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11. DOPUSZCZENIA.

Regulator spetnia wymogi dotyczace odpornosci na zaktocenia elektromagnetyczne wystepujace w
Srodowisku przemystowym wg ponizszych norm:

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC):

- EN-61000 czes¢ 6-4 - wymagania dotyczace emisyjnosci w srodowisku przemystowym

- EN-61000 czes$¢ 6-2- wymagania dotyczace odpornosci w srodowisku przemystowym

Spetnia rowniez wymogi bezpieczenstwa wg. normy:
- EN-61010 czes$¢ 1 - wymagania bezpieczenstwa przyrzadéw elektrycznych

Regulator spetnia wymagania dyrektyw Unii Europejskiej nr 72/23/EEC; 93/68/EEC

Produkt spetnia amerykanskie i kanadyjskie normy bezpieczenstwa UL i cUL.
Certyfikat dostepny on-line pod Nr E254103.

12. INSTALACJA.

Nalezy pamieta¢ o warunkach w jakich regulator bedzie pracowa¢. Montowa¢ w miejscu, gdzie nie ma zbyt
wysokiej temperatury oraz duzej wilgotnosci i nie zachodzi kondensacja. Nalezy umozliwi¢ wentylacje w
celu odprowadzenia ciepta.

UWAGA!:

Nie wolno pracowac przy przewodach elektrycznych gdy urzadzenie jest pod napieciem. Nalezy unikaé
krzyzowania przewodow stosujac krotkie potgczenia. Zalecamy zabezpieczenie zrodta zasilania regulatora i
wejscia czujnika temperatury przed zaktdceniami elektrycznymi.

13. GWARANCJA.

Przyrzad zostat zaprojektowany i wyprodukowany tak, aby maogt stuzyé bez ograniczen czasowych. W
wypadku, gdy urzadzenie nie dziata, nabywca jest upowazniony do bezpfatnej naprawy lub wymiany, pod
warunkiem, ze reklamacja zostanie dokonana w ciggu 2 lat od daty zakupu.

Gwarancja ta dotyczy wszystkich przyrzadéw nadajgcych sie do naprawienia, przy ktérych nie manipulowano,
lub ktore nie zostaty uszkodzone przez niewtasciwe uzycie.

Gwarancja nie obejmuje klawiatury foliowej, ani zadnych innych materiatéw zuzywajacych sie podczas
normalnego dziatania przyrzadu.

W przypadku awarii regulatora prosimy o sprawdzenie PRZED oddaniem urzadzenia, czy jest kompletne i
pozbawione uszkodzen mechanicznych. Nastepnie prosimy wysta¢ urzadzenie na nasz adres wraz z kartg
gwarancyjna.
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2. DANE TECHNICZNE

Wejscie: Czujniki rezystancyjne: Pt100 (2 lub 3-przewodowe)
Termoelementy: K, J,E, T B, R, S,N, C, L
Analogowe: 0/4...20mA; 0...10V; 0...5V; 0...50mV
+0,25% zakresu dla Pt100, termoelementdw i sygn. napieci.
Doktadnos¢ pomiaru: +0,70% zakresu dla sygnatéw analogowych pradowych
kompensacja zimnych koncéw: automatyczna +0,1°C/1°C

Okres probkowania: 330 ms
Rozdzielczo$¢ wskazan: 0,1°C/1°C lub 1,0; 0,1; 0,01; 0,001 dla sygn. analogowych
Wyswietlacz: podwojny LED, 4 cyfry o wysokosci 13.2 i 8mm
Metoda regulacji: PID z funkcjg automatycznego doboru nastaw
ON-OFF z histerezg
Wyijscie 3: 1 przekaznikowe 5A 250V~, trwato$¢: 100 000 cykli
Moduty wejsciowe EMI400: wejscie logiczne
(Input): EMI410: wejécie pomiarowe analogowe 0/4...20mA

EMI420: wejscie transformatora CT 0..5A

EMI430: wejscie pomiarowe termopar i 0...50mV
EMI440: wejscie pomiarowe czujnika Pt100 2 przew.
EMI450: wejscie pomiarowe analogowe 0...10V

Moduty wyjsciowe EMO400: wyjscie przekaznikowe 3A 250V~, 10° cykli

(Output): EMO410: wyjscie potprzewodnikowe SSR 18V=, max 20mA
EMO420: wyjscie tranzystorowe NPN 18V=, max 40mA
EMO430: wyjscie analogowe 0/4...20mA; 0...10V

Interfejs do komunikacji: RS-232 (standard) lub RS-485 (opcja), ModBus-RTU
Montaz: w otworze o wymiarach: 92x46mm

Stopien i klasa ochrony: IP65 / II, separacja galwaniczna 2kV

Zasilanie: 100...240V~ £15% lub 24V=/~ +15% max. 6VA
Warunki pracy: 0...50°C; 0...90%RH (bez kondensacji)

3. SPOSOB ZAMAWIANIA

ESM-4950—|;]—-D_E | _g

Zasilanie: | Kod: * Modut - 2: Kod:
100...240V~ 1 sposéb zamawiania: patrz Modut -1
24V=/~ 2
*Modut - 1: Kod:
Wejscie: Kod: brak 00
uniwersalne | 20 wyjscie przekaznikowe 3A 250V~ 01
wyjécie SSR 18V 20mA 02
Interfejs: | Kod: wyjscie tranzystorowe NPN 18V 40mA | 03
RS-232 1 wyjscie analogowe 0/4...20mA; 0...10V | 04
* RS-485 2 wejscie logiczne 07
wejscie analogowe 0/4...20mA 08
Wyjscie 3: wejscie transformatora CT 0...5A 09
przekaznikowe 5A 250V~ 1 wejscie termopar i 0...50mV 10
*opcje za dodatkowo opfatg wejscie czujnika Pt100 11
Przykiad zaméwienia: wejscie analogowe 0...10V 12

ESM4950-1-20-1-1/01-04 - Regulator ESM-4950 z uniwersalnym wej$ciem pomiarowym, dwoma
wyjsciami przekaznikowymi, wyjsciem 4...20mA do retransmisji sygnatu pomiarowego, interfejsem
RS-232, zasilanie 100...240VAC.



4. PANEL PRZEDNI. 8. IZOLACJA GALWANICZNA.

wskaznik stopni Celsiusza 2000V~ ( dla ESM-4930.1.....)
sygnalizacja procesu autoadaptacji 500V~ ( dla ESM-4930.2.....)
wskaznik stopni Fahrenheita o 23] <>
Zasilanie | Masa
wskaznik nastawy progu sterujacego u [1]
wskaznik jednostki r
aktywna funkcja - P 2000V —
zmiany nastaw e E\ ¢ ' ' , ' ' ' , ' wyswietlacz <T;\/ Wyjscie OUT3 [11]
z zewnatrz / RAMP| “oF | qemmmy | jommmy  emmw, e wartosci mierzonej (PV) lub (( sterujace (SSR) [12]
° '_', '_'. '_'_ '_'_ régnicy (SV-PV) be(g\ilezr)zonej
aktywna regulacja waN o1 S Sy z drugiego wejscia
Sl LUl AuTo /Z§ :_:" B 8 8 wyswietlacz 2400,0 ,V;\/ Wyjs’c_ie ouT2 13 24—>00)O )V >~
. —_— wartosci zadanej (SV) lub o sterujace lub t(
wska:znlk trybu . ET mierzonej z drugiego alarmowe [15]
regulacji recznej wejscia (PV2) lub numeru
. (SEMKO) ... kroku regulacji programowej 2000V~ 2000V~~
wskaznik trybu lub wartosci procentowej <> Wyjscie OUT1 DT e
regulacji ) sygnatu sterujacego tl alarmowe e
automatyczne
- — / klawisz nastawy
diody sygnalizujace aktywacje progu sterujacego 2000V~ —
wgJS%O(dPOWIedm?v:I dule 1) i zatwierdzania zmian < T > W'IeJSCIe %
- wyjscie w Nodule . - . nastaw parametrow analogowe
- OUT2 (wyjécie w Module 2) Klawisz zwiekszajacy P
-ouTs i przechodzenia w prawo 2000V ~_
w grupach parametréw
< 1) > Zasilacz 2
(R iko
klawisz wejscia klawisz zmniejszajacy przetwornikow
do menu uzytkownika wartosc
i menu serwisowego i przechodzenia w lewo
w grupach parametrow
9. MONTAZ REGULATORA.
5. OBStUGA REGULATORA. R lator mafer oo beié  tab oy of 92 6 ,
egulator nalezy umiescic w tablicy w otworze o wymiarac X4bmm | zamocowac za pomocg
g).1. ZMIANA NASTAWY PROGU STERUg\CEGO. dolaczonych uchwytow montazowych,
* 1 [0 71| Rozpocznij nastawe e ¢ 8 7| Klawiszami: Uchwyty montazowe )
C OO0 1 kawiszem cCoa Ostona ztacz $rubowych
R Seininlnl o onn EMUbEJ
[RyEIN] . . 65000 3 .
Dioda SV zacznie nastaw prég sterujacy
(+](a] pulsowaé. 9 T i zatwierdz klawiszem
' Dioda SV zgasnie.
Uwagi:

Zmiany progéw moga byé ograniczone parametrami: (5 U - L] i[5 U - U]

Informacja:
Aby usprawni¢ szybkie zwiekszanie lub zmniejszanie wartosci nastaw:

przytrzymujac kIawisz@Iub B stale przez minimum 5 sekund dziesigte czesci jednosci
zamienig sie w jednosci, a po 10 sekundach jednosci w dziesiatki.

Panel przedni

o stopniu Montaz w tablicy
ochrony IP65 (maksymalna grubosé 15mm)



7.5 PODLACZENIE WYJSC.

Podtagczenie wyjscia pétprzewodnikowego SSR OUT3 jako sterujace:

Przekaznik L N
Regulator| pétprzewodnikowy
[12p+—
b+
4
1518 V== ] A
Max. 20mA
—]
—
| — |
LI

Odbiornik

A\

Wielko$¢ pradu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika..

Podtagczenie wyjscia przekaznikowego OUT2 jako sterujgce lub alarmowe 2:

Regulator

—1sp

5A ~_ T Bezpiecznik
—

L N

~-{14]>

—

Stycznik

e

—o oF—=i¢

A

Bezpiecznik

1

—
Odbiornik

A\

Podtaczenie wyjscia przekaznikowego OUT1 jako alarmowe 1:

Regulator

L

5A ~_ T Bezpiecznik
—

—

Stycznik

Odbiornik

A\

Wielko$¢ pradu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika..

Wielko$¢ prgdu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika.

5.2. KONFIGURACJA REGULATORA.

Regulator z serii ESM-xx50 przeznaczony jest do kompleksowego sterowania procesem
technologicznym. Szeroki zakres konfiguracji sprawia, ze regulator doskonale nadaje sie do pracy
w uktadach typowych np. do utrzymywania poziomu wilgotnosci i dwutlenku wegla oraz
sygnalizacji stanéw alarmowych w przemys$le spozywczym, jak i rozbudowanych np. do
precyzyjnego utrzymywania temperatury w danych odcinkach czasu w piecu do wypalania
ceramiki. W zaleznosci od potrzeb nalezy dokona¢ konfiguracji regulatora dokonujac nastaw
odpowiednich parametréw. Kontroler ma dwa menu z paramatrami:

OC
FA S —| Parametry OPERATORA

oPEr

[} C
FA S —| Parametry TECHNICZNE

EECH

Konfiguracja obu menu moze zosta¢ zabezpieczona kodem dostepu, aby uniemozliwi¢ pdzniejsze

niepozadane zmiany.

5.3. PROGRAMOWANIE PARAMETROW OPERATORA.

@
A =
268 1
v Imimin]
[Ny
ﬁij[]a
®
aPP5
o000

T

klawiszem
wychodzi sie z grupy

parametrow lub z menu

@
Rozpocznij nastawe O C | Wejdz do menu
parametréw a3 OPERATORA klawiszem@
klawiszem | g aPEr
) E}

Jesli dostep do menu jest C. — I | Klawiszami:
zabezpieczony kodem JL L (w]iub(a)
wyswietli sie komenda: L5k o

wybierz zgdang grupe

8 =1 parametréw do nastawy

Za pomoca klawiszy S wejdz klawiszem

) i[4]
wprowadz prawidtowy kod
i potwierdz przyciskiem

®
PSEL

ann .
uoy klawiszem

% przechodzi sie do kolejnego

parametru oraz akceptuje zmiany

klawiszami @ i B

zmienia sie warto$¢ parametru
i przechodzi miedzy grupami



5.3. SCHEMAT MENU PARAMETROW OPERATORA. 7.2 PODtACZENIE TERMOPARY.

<— Kod grupy parametrow
[
Parametr warunkowy <— Kod parametru

(parametr dostepny po spetnieniu — 5
okreslonych warunkow)

Uwagi:

- Podtaczaj przewody termopary zgodnie z jej polaryzacjg
- Jesli zamierzasz przedtuza¢ przewod termopary, uzywaj
odpowiedniego przewodu kompensacyjnego

Nastawy progu Konfiguracja Konfiguracja Funkcja regulaciji
sterujagcego i alarmoéow parametroéw pracy wyswietlacza programowej

N 7.3 PODLACZENIE PRZETWORNIKA 0/4...20mA.
L5t —— La5e@ L _ 50f ([@——

Przetwornik 2-przewodowy:
Nastawa progu Wybér metody Konfiguracja fu'_‘kcj?
sterujacego autoadaptacji gérnego migkkiego —
wyswietlacza startu”
Nastawa alarmu Start funkcji Konfiguracja Tolerancja |I|<
wyjscia OUT1 autoadaptacji dolnego regulacji Przetwornik Przetwornik _
(Modut 1) wyswietlacza programowej e
—|mA— —|mA— I3
Nastawa alarmu @4 § 2
wyjécia OUT2 Wybér metody Wyber ‘“:-;'5
(Modut 2) regulacji programu IIID + PV + PV 5 @
N N
Nastawa alarmu Kontrol :IIZ Vﬁ A r [+
wyjscia OUT3 ontrola Nastawa progu ax. S0m. .
regulacji dla pierwszego zasilany z regulatora
programowej kroku
Przetwornik 3-przewodowy:
" Nastawa czasu
Im)ozzgnulaql narastania/opadania
dla pierwszego
kroku
Nastawa czasu IIIQ IIIQ
Skok sygnatu przetrzymania
sterujacego dla pierwszego
kroku = =
MA—— mA-— 2
Anulowanie 4 g -g
blokady Nast + + g'_“
alarmu astawa progu =
dla 6smego IZID PV PV g
kroku
1M2a¥.‘?]m A Przetwornik Przetwornik |+
Nastawa czasu 0
narastania/opadania zasilany z regulatora
dla 6smego
kroku
7.4 PODtACZENIE PRZETWORNIKA 0...10V; 0...5V; 0...50mV.
Nastawa czasu
przetrzymania
dla 6smego
kroku
*1 - parametr aktywny, gdy w regulatorze jest zainstalowany Modut-1: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420 = = - =
i parametr | 5, {|=[0000) IZIQ mV, V— IZIQ mV, V-—— § .
*2 - parametr aktywny, gdy w regulatorze jest zainstalowany Modut-2: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420 fg,. s
i parametr ||, 2|=0000)- IZID + PV + PV ge
*3 - parametr aktywny, gdy w regulatorze jest zainstalowany Modut-1: EMO-400 NN
12V—=—
Tz Przetwornik Przetwornik +
Max. 50mA

El zasilany z regulatora



5.3. PROGRAMOWANIE PARAMETROW TECHNICZNYCH.

@ @
Rozpocznij nastawe 1 1 — [ | Wybierz menu TECHNICZE
‘;' oo parametrow i 5'_:' klawiszami:
000 klawiszem EECH ~) i [«
@ (4] g @@SET i wejdz klawiszem
® @ B
I_ I O Z | Jesli dostep do menu jest [ Klawiszami:
coir 2 zabezpieczony kodem 1 '—“ @Iub@
0000 wyswietli sie komenda: ConfF

wybierz zgdang grupe

= ELPS (=] parametréw do nastawy
. Za pomoca klawiszy 4 . i wejdz klawiszem
__ @ i B

wprowadz prawidtowy kod
i potwierdz przyciskiem

®
.SSL

nNn
[y ey

klawiszem klawiszem

wychodzi sie z grupy u@%@ przechodzi sie do kolejnego

parametréw lub z menu parametru oraz akceptuje zmiany

klawiszami @ i B

zmienia si¢ warto$¢ parametru
i przechodzi miedzy grupami



5.3. SCHEMAT MENU PARAMETROW TECHNICZNYCH.

<
D Przejscie do
Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja Kody dostepu menu
wejscia pomiarowego parametréw PID modutu 1 modutu 2 wyjscia OUT3 parametréw gtéwnych parametréw transmisji do menu operatora
] ~ I =
P inP@—— P.d@ 0P |@——f i0Pd@— e LEnn@ Con-@—— PASO@ 5Et
Confl ™ Conf| * ConF] ™ Confl ™ - Confl™ Conf| ™ ConF] ™ L5k
7y
. Zakres . Dolne
| | Rodzaj . - Histereza Tryb pracy . . Adres _ | Kod dostepu
wejscia HL g::;noiraqonaln. e Fl‘ ~ filtra wyjscia OUT3 :g::‘::zenle I~ |urzadzenia !/ do menu operatora
iSSL=0 r - -
Typ i zakres Stata catkowania S 1 Kalibracja ‘:\e'g:gé:‘ oG;:::iczenie 'g: P C' god dost(tgpuh )
i !/ do menu technicznego
L JL Jtermopary grzania LI O~ Jprogu SUB=HEAT = Wyj$cia OUT3 nastaw ¢
issL= I _— lub COOL Dolne
iSsSL=1 Zakres Stata ) _ Wypel'menle Wartos¢ ograniczenie
wejscia rézniczkowania | (A4 F G5 sygnalu histerezy o
= Pt100 grzania sterujacego druglego wejécia
S8L=2 i o . Goérne
: T ) Typ wejscia Okres . Kalibracja Ei(:tj:zz ograniczenie
(H] S L analog. impulsowania P o S sygnatu Y dla
grzania sterujacego drugiego wejscial
MIN sygnatu \ . Minimalna .
Pofozenie s teruj;?:ego S Tolerancja przerwa miedzy Czas otwarcia
kropki grzania t I~ rjoscylacii zataczeniami zaworu
wokot progu r
- . PPN
Skalowanie MAX §ygnalu Przesunigcie - E:;?::r":;yésc'a 1| Wspétczynnik
UL :_ wejscia sterujacego zakresu Lo ouTa skoku zaworu

grzania

nalog.

roporc;j. out3=Lout

Praca wyjscia
sterujacego
C po awarii

czujnika

Przyporzadkowanie
wyjscia OUT3 do
kanatu wejscia
pomiarowego
Rodzaj

alarmu OUT3

Wspétczynnik
zakresu proporcj|

rtosé
H warlose chtodzenia

skalowania

10

Wartos¢ histerezy

Zakres alarmu OUT3

proporcjonaln.
16-punkt. chtodzenia
kalowanie

sygnatu

=, Opoznienie
zataczenia
alarmu OUT3

Stata catkowania
chtodzenia

Opoznienie

Stata wylaczenia
|_ |rézniczkowania alarmu OUT3
chtodzenia

Jednostka
pomiarowa

Minimalna
wartos¢
wskazan

MAX sygnatu
sterujacego
chtodzenia

Maksym.
wartos¢
wskazan

| MIN okres
W] Kalibracja impulsowania
P uo F wskazan chtodzenia

Kompensacja
E_,',—;E zimnych

koncow




5.4. OPIS PARAMETROW.

Nastawa progu sterujacego i alarméw.

Nastawa progu sterujgcego. Warto$¢ mozna réwniez szybko zmienia¢
poza menu po nacisnieciu przycisku/&)
Nastawa alarmu wyjscia OUT1. Parametr jest aktywny, gdy w regulatorze
jest zainstalowany Modut-1: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420
i parametr|Lovu =000,
Nastawa alarmu wyjscia OUT2. Parametr jest aktywny, gdy w regulatorze
jest zainstalowany Modut-2: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420

i parametr [Loud=0000).

01 - 3 Nastawa alarmu wyjécia OUT3. Parametr jest aktywny, gdy

~ parametr[Lon 3 =[0000.

Uwagi:
Zmiany progéw moga by¢ ograniczone parametrami:[5ii-t] i[5L-4] lub[5ULd i [GUud

Funkcja automatycznego doboru parametréw PID (autoadaptacja).

w 1 r| Wybor metody autoadaptacii:

I

Funkcja autoadaptacji niedostepna. Regulator pracuje wg.
M O] recznych nastaw PID wprowadzonych przez uzytkownika.

L | Auto tuning - metoda oscylacji wokdt progu (szczegdty ponizej)
5 t U Self tuning - metoda identyfikacji obiektu (szczegoty ponizej)

A

HE E 1 Start funkgji autoadaptacii:

0
=

e
(M|

.C Potaczenie metody Auto tuning i Self tuning (szczegoty ponizej)

i

r O Zakonczenie procesu autoadaptacii.

Y E 5| Rozpoczecie procesu autoadaptadii.

Regulator posiada funkcje automatycznego doboru nastaw PID. Funkcja ta zazwyczaj

zapewnia optymalny dobdr nastaw.

Start funkcji autoadaptacji jest mozliwy:

- przez uzytkownika

- przez regulator jesli uzytkownik zmieni nastawe progu sterujacego o wartos$¢ przewyzszajaca
zakres proporcjonalnosci

- przez regulator jesli dojdzie do zaktdcen obiektu lub nastapig zbyt duze oscylacje wokét progu.
Warto$¢ dopuszczalnych oscylacji okresla parametr (grupa parametréw PID).

Funkcja autoadaptaciji jest realizowana wg. jednej z trzech dostepnych metod:

1. Auto tuning ( = ). Metoda oscylacji wokét progu.

Funkcja jest uruchamiana recznie w menu rosc A | Montrola iestabiina  autoadaptacia
. ] wartosc
operatora zmieniajac parametr na mierzona| | ¢ »>le »

lub szybko, stosujac zewnetrny przycisk i wejscie A A /:
binarne EMI-400 podtgczone do Modutu-1 lub 2. Nostaus / \ / \
Dioda AT sygnalizuje aktywacje procesu. (PSEE) \ / \ \J"T
Czas trwania procesu doboru nastaw zalezy \/ VS 4
od witasciwosci obiektu (pojemnos¢ cieplna). P
Metoda ta sktada sie z nastepujacych etapow: parametrow PID
- zalgczenie wyjscia sterujacego (100%) e
- obliczanie nastaw parametréw PID s A
- zapisanie obliczonych nastaw parametréw 100%

PID do pamigci nieulotnej
- wigczenie regulacji z nowymi nastawami PID

UWAGA:

W trakcie automatycznego doboru nastaw powstajg przeregulowania. Aby uchroni¢ obiekt przed
zniszczeniem, na czas aktywacji procesu autoadaptacji nalezy nastawi¢ mniejsza wartos$¢ progu
sterujgcego 0 5...10% (o ile to mozliwe).

Proces autoadaptacji Auto tuning moze zosta¢ przerwany jesli:

- nastgpi awaria czujnika

- czas trwania autoadaptacji trwa diuzej niz 8 godzin

- wystapi zanik zasilania regulatora

- uzytkownik zmieni warto$¢ nastawy progu sterujacego

- uzytkownik wytaczy funkcje autoadaptacji Eunn/=| nol lub REEA=[ nd

Uwaga:

Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID regulator przejdzie w stan pracy z nowymi nastawami
PID i automatycznie zmieni parametr §E Fq|na| g -

2. Self tuning ( = ). Metoda identyfikacji obiektu.

Funkcja jest uruchamiana automatycznie po
wigczeniu zasilania. Przy czym aktualna wartost ) Praca s v o
warto$¢ mierzona musi by¢ znacznie mniejsza B /
od zadanej dla progu sterujgcego. (nastawa) ¥
Dioda AT sygnalizuje aktywacje procesu. (oro0
Czas trwania procesu doboru nastaw zalezy tymezasowy) (set-vs)
od wiasciwosci obiektu (pojemnos¢ cieplna). AV=VS+ T
Metoda ta sktada sig z nastepujgcych etapow: (wa‘ﬁ?
- wyznaczenie progu tymczasowego (AV) poczatkowa) » czas
- zalgczenie wyjscia sterujacego (100%), az do vt
osiggniecia progu tymczasowego (AV) stervjacyh
- wyznaczanie wartosci przeregulowania i czasu 100%
oscylaciji i obliczanie nastaw parametréw PID \I
- zapisanie obliczonych nastaw parametréw > czas

PID do pamigci nieulotnej
- wigczenie regulacji z nowymi nastawami PID



Proces autoadaptacji Set tuning moze zostac przerwany jesli:

- nastgpi awaria czujnika

- czas trwania autoadaptacji trwa dtuzej niz 8 godzin

- wystapi zanik zasilania regulatora

- uzytkownik zmieni wartos$¢ nastawy progu sterujacego

- uzytkownik wytaczy funkcje autoadaptacii = ng

Uwaga:

Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID regulator przejdzie w stan pracy z nowymi

nastawami PID i automatycznie zmieni parametr [ unn/na| ngd

3. Potaczenie metody Auto tuning i Self tuning ( =RESE ).

Jesli uzytkownik wybierze tq metode autoadaptacji, regulator po podaniu zasilania uruchomi
automatycznie funkcje autoadaptacji Self tuning. Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID,
dzieki tej metodzie, przejdzie w stan pracy z nowymi nastawami PID i automatycznie zmieni
parametr|t unnlna [RE unl (Auto tuning) . Przy kolejnych zataczeniach funkcji autoadaptacii
(np. po znacznej zmianie wartosci zadanej) bedzie realizowat tg funkcje metoda Auto tuning.

m Wybér metody regulac;i.

Regulacja automatyczna. Domysinie realizowana jest regulacja
automatyczna (Auto), gdzie warto$¢ nastawy progu sterujacego podaje
sie w jednostkach sygnatu mierzonego (temperatura, wilgotnos$¢ itp.)
zgodnie z pkt. 5.1.

uto

Regulacja reczna. Daje mozliwos¢ bezposredniej regulacji wyjsciem

mn H M| sterujgcym. Dzieki temu mozna identyfikowa¢, badac lub sterowac
obiektem nawet przy uszkodzeniu czujnika. Wejscie w tryb regulacji
recznej nastepuje po zatwierdzeniu tej nastawy lub stosujac zewnetrzny
przycisk i wejscie binarne EMI-400 podtgczone do Modutu-1 lub 2.

Po przejsciu w tryb reczny moze nastapi¢ skok sygnatu sterujacego
(parametrls PLE]), a dolny wyswietlacz bedzie wskazywat biezacq
wartos¢ sygnatu sterujgcego.

Zmiana wartosci sygnatu sterujgcego w trybie recznym:

I i

] = Przejdi do nastawy. e T =11 Klawiszami:
o 5 8 | kIaW|szem, azdioda | [ O El' | lub
< 1000 “M” zacznie migac. Mo nann =

dokonaj zmiany nastawy

(v] E} g =t| i zatwierdz klawiszem

Przy regulacji ON-OFF sygnat sterujacy mozna ustawi¢ na 0% (OFF) lub 100% (HEAT lub COOL).
Przy regulacji PID sygnat sterujacy mozna ustawic¢ na dowolng wartos¢ z zakresu 0...100%.

Kontrola regulacji programowej. Szczegoty w pkt.
Zakonczenie regulacji programowej (komenda STOP).

Zatrzymanie regulacji programowej (komenda PAUZA).

H ol dl Rozpoczecie regulacji programowej (komenda START).

Tryb regulacji zaworem. Aby funkcja byta aktywna w regulatorze musi by¢

zainstalowane dodatkowe wyjscie przekaznikowe: Modut-1 EMO-400.

Funkcja sterowania zaworem nieaktywna

Grzanie - regulacja zaworem aktywna i realizowana na podstawie
parametréw grzania PID.

Chtodzenie - regulacja zaworem aktywna i realizowana na podstawie
parametréow chtodzenia PID.

=
0| m
o 1 3
= |7~ D

iage () otosomv—
Schemat podiaczenia: [O] 9to somy =
0to 20mA-=—
<
Pt-100 |: g OUT-3
e s Przekaznik
_ Ac\+ o2 zamykajacy

Modut-1 Modut-2

OuUT-1

IIIIZIIZIIEIIEIIEITTIEIEI
Przekaznik

max. 5A 250V~
otwierajacy i

IEIIZIIZIIZI

@A

Zasilanie
100...240V~ 50/60Hz

EMO-400

Max. 3A
—E&=—9 Zasilanie
e zaworu

Masa

Otwieranie

Zamykanie

S —— |

ZAWOR z SILOWNIKIEM
. . r
Parametry powigzane (Grupa parametrow technicznych: UE'_"'I"': )
on

Czas petnego otwarcia zaworu w sekundach. -
Zakres zmian: 5...600sek.
Wspotczynnik skoku zaworu. Zakres zmian: 0.1...5.0%
Na podstawie tego wspotczynnika i parametru [l EE] okresla sie minimalny czas
skoku zaworu. (np. =100sek. i =1.0%, wtedy minimalny czas skoku

zaworu wynosi 100sek.*1%=1sek.)
Jesli wystepujg oscylacje wokot progu nalezy zwiekszyc¢ ten parametr.



Kod dostepu do menu konfiguracyjnego.

Nastawa - kod wytaczony

Jezeli zostanie ustawiony kod dostepu, uzytkownik przy kazdorazowym
wejsciu do menu konfiguracyjnego, bedzie musiat wprowadzi¢
prawidtowy kod, aby dokona¢ nastaw. Wprowadzenie kodu dokonuje sie
kIaW|szam| ‘ i zatwierdza klawiszem.

6. KODY ALARMOWE.

Jezeli na gérnym wyswietlaczu pojawi sie kod to znaczy, ze czujnik, albo sygnat liniowy
z przetwornika jest Zle podtaczony lub czujnik zostat uszkodzony.

7. SCHEMAT POtACZEN.

Uniwersalne
wejscie pomiarowe:

/4 0..50mV
’-C}‘ 0..10V
C 0/4..20mA
<
PL100 0 48 Wyjécie OUT3
2 | 2 zasilacz sterujace SSR
< nTc ~ | S przetwornikow T T

O 2 B [@ [ 6 @ 6 [ A i
® O

max 20mA
18VvDC

5(1)A 5(1)A

{g.@@@@%

REEEE P

Wyjscie OUT2 Wyjscie OUT1 Zasilanie
alarmowe 2 alarmowe 1 100...240VAC
lub lub
sterujace 12vDC
lub
24VAC/DC
7.1 PODLACZENIE CZUJNIKA Pt100.
Pt-100 Pt-100
zwora
v v v v v ¥
[ [2][3] [2]
czujnik Pt-100 3-przewodowy czujnik Pt-100 2-przewodowy

Uwagi:

- Jesli zamierzasz przedtuza¢ czujnik Pt-100, uzywaj przewodu elektrycznego o tej samej
Srednicy i minimalnym przekroju 1Tmm2.
- Jesdli zamierzasz podtgczy¢ czujnik Pt-100 2-przewodowy wykonaj zwore pomiedzy
2 i 3 zaciskiem
- Jesli taczna dtugosé kabla czujnika bedzie wigksza niz 10m, zastosuj czujnik Pt-100
3-przewodowy (ze wzgledu na kompensacije).



Skok sygnatu sterujacego przy zmianie trybu regulacji

(Auto/Manual - opis ponizej):
Przy zmianie trybu regulacji warto$¢ sygnatu sterujgcego
M 0| zjednego trybu na drugi nie jest brana pod uwage.
Przy zmianie z trybu regulacji recznej (Manual) na tryb regulac;ji
automatycznej (Auto) wartos¢ sygnatu sterujgcego jest brana
pod uwage jako pierwsza warto$¢. Przy zmianie z trybu regulacji

automatycznej (Auto) na reczng (Manual) warto$¢ sygnatu
sterujgcego jest brana pod uwage jako nastawa.

Anulowanie blokady alarmu
LLtLt (ustawienia blokady alarmu - patrz parametr Z grupy
lub zgrupyALnd )

Blokada jest zatagczona po wystgpieniu alarmu
Anulowanie blokady alarmu

Konfiguracja wyswietlaczy.

F d'5 P| Konfiguracja gérnego wyswietlacza:
Wyswietlacz wskazuje warto$¢ mierzong (PV).

Wyswietlacz wskazuje roznice pomiedzy wartoscig zadana,
UL U 1] amierzong (SV-PV).

b d5 P Konfiguracja dolnego wyswietlacza:

m Wyswietlacz wskazuje wartos¢ zadana (SV).

Wyswietlacz wskazuje warto$¢ procentowg
U 1] sygnatu sterujacego

C
C

C3
Ca



Skok sygnatu sterujacego przy zmianie trybu regulacji

(Auto/Manual - opis ponizej):
Przy zmianie trybu regulacji warto$¢ sygnatu sterujgcego
M 0| zjednego trybu na drugi nie jest brana pod uwage.
Przy zmianie z trybu regulacji recznej (Manual) na tryb regulac;ji
automatycznej (Auto) wartos¢ sygnatu sterujgcego jest brana
pod uwage jako pierwsza warto$¢. Przy zmianie z trybu regulacji

Alarm pasmowy zewnetrzny.

Jest zalezny od nastawy progu
sterujgcego. Sygnalizuje
przekroczenie na zewnatrz pasma o

szerokosci 2 x[AL - .

HYS+ OFF +HYS ON

=

Alarm pasmowy wewnetrzny.
Jest zalezny od nastawy progu

automatycznej (Auto) na reczng (Manual) warto$¢ sygnatu nNals] OFFY HYS+ ON +HYS OFF 4 Law
sterujacego jest brana pod uwage jako nastawa. 0005 e +— sterujacego. Sygnalizuje
E przekroczenie do wewnatrz pasma o
Regulator ma mozliwo$¢ pracy w trybie regulacji automatycznej (Auto) lub recznej (Manual). szerokosci 2 x[AL - .
Tryb regulacji jest sygnalizowany przez zielong diode “A” lub “M”. Domys$Inie realizowana jest Jesli Wartos¢ histerezy wyjécia alarmowego 1
!'egulaCJa automatyczpa (Auto), gdzie wartosp nast’a’\n_/y progu §teru1qcego podaje sie w F" L H El Zakres zmian: 0...50% zakresu pomiarowego.
jednostkach sygnatu mierzonego (temperatura, wilgotnoscitp.) zgodnie z pkt. 5.1. o000
Regulacja reczna daje mozliwosé bezposredniej regulacji wyjsciem sterujagcym. Dzieki temu Opéinienig zatgczenia wyjscia alarmowego 1.
mozna identyfikowaé, bada¢ lub sterowaé obiektem nawet przy uszkodzeniu czujnika. Wejscie w MOMNCLT zakres zmian: 0...9999 sek.
tryb regulacji recznej dokonuje sie przyciskiem . Po przejsciu w tryb reczny moze nastgpic skok Opdznienie wytaczenia wyjscia alarmowego 1 oraz funkcja blokady alarmu.
sygnatu sterujacego (parametr[s PL E] ), a dolny wy$wietlacz bedzie wskazywat biezacq wartosé o Zakres zmian opoznienia: 0...9998 sek. _ ,
;ygnalfu ste:tujqcego_ et X E’Irzlzl r(;ast?we 9999 pojawi sie kod: [L £ [ H], ktdry oznacza nastawe
miana wartosci sygnatu sterujgcego w trybie recznym: okady alarmu.
. (anulowanie blokady patrz parametr w grupie| rwunl)
* 11 1M | Przejdz do nastawy <01 307 | Klawiszami:
= U J U | Klawiszem[&), azdioda |~ LI T ub Atarm [ on |
* 1000 | “M” zacznie migac. S T=13Ty > P A
- — dokonaj zmiany nastawy AonZ
(P)&)E)E) (PIFJRIE) i zatwierdz kiawiszem(z) >
. ON
5 Ob- P
- forg

Przy regulacji ON-OFF sygnat sterujacy mozna ustawi¢ na 0% (OFF) lub 100% (HEAT lub COOL).
Przy regulacji PID sygnat sterujacy mozna ustawic¢ na dowolng wartos¢ z zakresu 0...100%. — E

, UL MY Konfiguracja parametréw giéwnych.

Anulowanie blokady alarmu E an [
Lttt (ustawienia blokady alarmu - patrz parametr z grupy

lub zgrupyALnd )
Blokada jest zatgczona po wystgpieniu alarmu

Anulowanie blokady alarmu

Konfiguracja wyswietlaczy.

t ,j S P Konfiguracja gornego wyswietlacza:

M 1A wyswietlacz wskazuje warto$é mierzong (PV).

ooy
Wyswietlacz wskazuje roznice pomiedzy wartoscig zadana,

-
U U U 1] amierzong (SV-PV).
b d S P Konfiguracja dolnego wyswietlacza:

m Wyswietlacz wskazuje warto$¢ zadang (SV).

1 Wyswietlacz wskazuje warto$¢ procentowg
sygnatu sterujgcego

d 5P
L 5t

C
C

ca
c3

;1 Dolne ograniczenie nastawy progu sterujgcego i alarmowych.
L] Zakres zmian: (dolny wartos¢ zakresu pomiarowego, )

S 11 Gorne ograniczenie nastawy progu sterujgcego i alarmowych.
U] Zakres zmian: ( , gorna warto$¢ zakresu pomiarowego)

Ochrona nastawy progéw alarmowych jest:

dostepna niedostepna

Blokada zmiany trybu regulacji z automatycznej na reczng za pomoca

przycisku jest:
dostepna niedostepna

Blokada aktywacji funkcji autoadaptacji Auto tuning za pomocg

przycisku jest:
dostepna niedostepna

Prtd

Prtd



Jesli
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[mim]
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Zakres zmian: 0...9999 sek.

Wartos$¢ histerezy wyjscia alarmowego 1.
Zakres zmian: 0...50% zakresu pomiarowego.

Opéznienie zataczenia wyjscia alarmowego 1.

Opoznienie wytaczenia wyjscia alarmowego 1 oraz funkcja blokady alarmu.
Zakres zmian op6znienia: 0...9998 sek.

Przy nastawie 9999 pojawi sie kod: [L £ T H|, ktory oznacza nastawe

blokady alarmu.

(anulowanie blokady patrz parametr w grupie| runl)

[ o ]

Ron |
<>
<>

Alarm

ON

Wyijscie

ouT1

ALnc

ConF

Tryb pracy wyj$cia OUT2:

F.' ,'_ ,E E’ Rodzaj alarmu:

OFF {HYS ON

ALr-d

OFF

1 ON tHYS
|

ALr-d

>

HYSt ON

i
(|

OFF
I'II'II'IED N
(Mg

ON HYS} OFF

>

Konfiguracja Alarmu 2 (wyjscie OUT2) - gdy aktywne (o[ nF|= ).

Wyjécie do sygnalizacji awarii czujnika.

Jest aktywowane w momencie uszkodzenia lub btedu czujnika.
Wyjscie do sygnalizacji btedu wskazan.

Jest aktywowane w momencie przekroczenia minimalnej| [ o]
lub maksymalnej wartosci wskazan wejscia pomiar.

Alarm bezwzgledny gorny.
Jest wartoscig bezwzgledng i nie
zalezy od nastawy progu sterujgcego

Alarm bezwzgledny dolny.
Jest wartoscig bezwzgledna i nie
zalezy od nastawy progu sterujgcego

Alarm wzgledny gorny.
Jest odchytkg gérng od nastawy
progu sterujgcego.

Alarm wzgledny dolny.
Jest odchytkg dolng od nastawy
progu sterujgcego.
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Konfiguracja wejscia pomiarowego.

Rodzaj wejscia:

[ [ Wejscie termoelektryczne TC (termopary).

C3 3
C3 3
|

,’ Wejscie termorezystancyjne Pt100.

c3
c3
c3

E’ Wejscie analogowe pradowe lub napieciowe.

rmopary i zakres pomiarowy:
a po przecinku oznacza rozdzielczo$¢ 0,1 stopnia)

L (-100°C;850°C) lub (-148°F;1562°F)

_|
<
3T

[ | I o |
[ | I
c3

L (-100.0°C;850.0°C) lub (-148.0°F;999.9°F)
J (-200°C;900°C) lub (-328°F;1652°F)

ca
ca

3| J (-199.9°C;900.0°C) lub (-199.9°F;999.9°F)

4/ K (-200°C;1300°C) lub (-328°F;2372°F)

[ [
(] (o}
T T T e e T e 252
Myl | ——

ca
ca

G| K (-199.9°C;999.9°C) lub (-199.9°F;999.9°F)

5| R (0°C;1700°C) ub (32°F;3092°F)

3 [C3
C

7| R (0.0°C;999.9°C) lub (32.0°F;999.9°F)

C
i | s

8 S (0°C;1700°C) lub (32°F;3092°F)

ca
i e | A

3| s (0.0°C;999.9°C) lub (32.0°F;999.9°F)
[ 7] T (-200°C;400°C) Iub (-328°F;752°F)

I 1] T(-199.9°C;400.0°C) lub (-199.9°F;752.0°F)

! 2| B (44°C;1800°C) lub (111°F;3272°F)

! J| B (44.0°C;999.9°C) lub (111.0°F ; 999.9°F)
4| E (-150°C;700°C) lub (-238°F;1292°F)

I §| E (-150.0°C;700.0°C) lub (-199.9°F;999.9°F)
! B| N (-200°C;1300°C) lub (-328°F;2372°F)

! 7| N (-199.9°C;999.9°C) lub (-199.9°F;999.9°F)

e e | e e e e e | e e |
C3| |C3) €3] €3] |C3) 3| &) |E3] &3 |E3

! 8| ¢ (0°C;2300°C) lub (32°F;3261°F)

ca
ca

| g C (0.0°C;999.9°C) lub (32.0°F;999.9°F)
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-' C | Zakres pomiarowy i rozdzielczos$é wejscia Pt100. I_| Minimalna przerwa miedzy dwoma zataczeniami wyjscia sterujacego
ﬁrr t d 3 B J Zakres: 0,0...100,0 sekund
Pt100 (-200°C;650°C) lub (-328°F;1202°F), rozdzielczos¢ 1 st. TR
L - : sz s
Pt100 (-199.9°C;650.0°C) lub (-328°F;1202°F), | Konfiguracja Alarmu 1 (wyjscie OUT1).
U U U 1] rozdzielczo$é 0,1 st. Lani
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wejécia analogowego i zakres wskazan. Tryb pracy wyjscia OUT1:

0...50mV (-1999; 9999) m Wyjécie alarmowe
arn 1 : ) Wyjscie reczne. Po wybraniu tego parametru wyjscie moze by¢
0...5V (-1999; 9999) B B D ,' zatgczane/wylaczane jedynie recznie z klawiatury regulatora
0...10V (-1999; 9999) przyciskiem 2]
[ I ’
1 o Wyjscie do sygnalizacji awarii czujnika.
0...20mA (-1999; 9999) Jest aktywowane w momencie uszkodzenia lub btedu czujnika.
Wyjscie do sygnalizacji btedu wskazan.
4...20mA (-1999; 9999) Jest aktywowane w momencie przekroczenia minimalnej| L gL |
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lub maksymalnej| P[] wartosci wskazan wejscia pomiar.
Potozenie kropki:

1171\ brak kropki “0000” AL E ! Rodzajalarmu:
u onn OFF %T‘ Alarm bezwzgledny gorny.
/| 1 miejsce “000.0” Jest wartoscig bezwzgledna i nie

Jouuy AL zalezy od nastawy progu sterujgcego

ca

C
ﬁ
C

2 miejsce “00.00”

i |
i |
2

NN

5| 3 miejsce “0.000" Alarm bezyvz_gledny dolny. o
Jesli B B B f ON tHYST OFF Jest warto$cig bezwzgledna i nie

H! | Skalowanie wejscia analogowego. ! Aicl zalezy od nastawy progu sterujgcego
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71 []] brak skalowania

v Aot Alarm wzgledny gorny.
100 1| skalowanie 2 punktowe (dolna i gorna wartos¢ graniczna) Jest odchytka gora od nastawy
OFF THYS? ON rogu sterujacego
nrn El prog Jacego.
11000 2| niestandardowe skalowanie 16 punktowe uuu FStd
N[ P || Dolna warto$¢ skalowania wejscia analogowego .
[ jan - AL
(zakres zmian -1999...9999), np. dla 4mA. . Alarm wzgledny dolny.
Gorna wartos$¢ skalowania wejscia analogowego oN lhvs! oFf Jest odchytkg dolng od nastawy
> 0O 11} (zakres zmian -1999...9999), np. dla 20mA. 8 B B _I,' progu sterujgcego.
Jesli
+ P o 0[] Kolejne wartosci dla kazdego z 16-tu punktéw skalowania
nogce H wartos¢ Przyktad skalowania 16-punktowego AL
= mierzona dla niestandardowej termopary 0-50mV < > > Alarm pasmowy zewnetrzny.
. d P c A .
O 10 pow AT ‘ON HYS+ OFF +HYS ON ‘ Jest zalezny od nastawy progu
Po12-20 ouoH — sterujacego. Sygnalizuje
b3, P08 PSEE przekroczenie na zewnatrz pasma o
Pota "e2! szerokosci 2 x[AL - 1.
¥ Po06
Pl pats AL
Poos > > Alarm pasmowy wewnetrzny.
ros b . AT OFF ,HYS+ oN +HYS orr Jest zalezny od nastawy progu
kolejne Po01 i 50mv uul S «— sterujgcego. Sygnalizuje
Sci L o kroczenie do wewnatrz pasma o
d wartosgl . Po00 3.125 6.25 9.375 12.5 15.625 18.75 21.825 25 28.125 31.25 34.375 37.5 40.625 43.75 46.875 g prze T a— p
o wprowadzenia P 16 x 3,125mV = 50mV o szerokosci 2 x .
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Konfiguracja pracy regulatora i wyjscia sterujacego.
ConfF
Lon

Tryb pracy wyjscia przekaznikowego OUT 2.

A A Wyjscie OUT2 pracuje jako wyj$cie alarmowe 2.
u U Wyjsciem sterujgcym jest wyjscie OUT3 potprzewodnikowe SSR

Wyjscie OUT2 pracuje jako wyjscie sterujgce przekaznikowe
(réwnolegle z wyjsciem OUT3 potprzewodnikowym SSR).
Alarm 2 jest nieaktywny.

Tryb regulacji wyjscia sterujgcego OUT3 (i OUT2 gdy olnFl=1 ).

HE Grzanie

(NN
mnrhn
[N NN

|
|

oo ,'_ Chtodzenie

Algorytm regulacji wyjscia sterujagcego OUT3 (i OUT2 gdy =1).

ono F Regulacja ON-OFF (zatacz-wytacz)

s
M

Regulacja PID

Jesli o . )
- Wartos¢ histerezy progu sterujacego (przy regulacji ON-OFF).
LES ’f| H3 S Zakres zmian: 0...50% zakresu pomiarowego.
ono

H ':f ] Rodzaj nastawy histerezy.

r 1 1 | Histereza obustronna
U U U UJ Przedziat: (SV+HYS/2 , SV-HYS/2)

Grzanie Chtodzenie
tempe‘ratura tempiratura
SZDC\ A, A\, 75° \ A, A
S A L PR A S A
DN NS\ e RV AV
e T
1 1 1 1 1 1 1 1
P | P
Y o e N O

temperatura zadana (SV) = 50°C ©%38
histereza (HYS) = 4°C

temperatura zadana (SV) = 6°C  ©%3S
histereza (HYS) = 3°C

Histereza jednostronna dolna lub gérna (grzanie lub chtodzenie)
Przedziat: (SV, SV+HYS) lub (SV-HYS , SV)

Grzanie Chtodzenie
tempe‘ratura temperatura
A

mnrn |
[N Ny

SV=50°C 9°C

'
©

°
O

IHYS=3°C
sV=6°C :
1
1
1
1

I L o] - -

temperatura zadana (SV) = 50°C %88 temperatura zadana (SV) = 6°C  ©%3S
histereza (HYS) = 2°C histereza (HYS) = 3°C

Wzmocnienie sygnatu analogowego. Zakres zmian: 1,000...9,999.
Wybér jednostki wejscia.

O I"| Stopnie °C (dioda °C na wyswietlaczu)

O £ stopnie °F (dioda °F na wyswietlaczu)

Il Jednostka procesu (dioda Y na wyswietlaczu).

brak jednostki (brak jednostki na wyswietlaczu)

JAFE

Minimalna warto$¢ wskazan. Zakres zmian zalezy od wejscia.

(po przekroczeniu tej wartosci gorny wyswietlacz bedzie migat

lub zatgczy sie wyjscie alarmowe - patrz ustawienia alarmow).

Maksymalna warto$¢ wskazan. Zakres zmian zalezy od wejscia.
u F‘ "_ (po przekroczeniu tej wartosci gorny wyswietlacz bedzie migat
lub zatgczy sie wyjscie alarmowe - patrz ustawienia alarmow).

Kalibracja wskazan sygnatu mierzonego (PV).
Wartos$¢ parametru jest dodana do wartosci sygnatu mierzonego.
Zakres zmian: -10%...10% zakresu pomiarowego.

0
cZ
o

™

Stata czasowa filtra sygnatu mierzonego
(im mniejsza warto$¢ tym czestsze prébkowanie)
Zakres zmian: 0,0...900,0 sek.
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[ Kompensacja zimnych kohcéw termopar.
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Y E 5| automatyczna

M o] brak

Konfiguracja pametréw PID.

Przy regulacji PID dostepne sg ponizsze parametry do nastawy:
P T e Jlll Jbul ] bte ] A | GUof] [PoF5
PoSSY Etrn o-dbl Bbod

Przy regulacji ON-OFF (zatgcz-wytgcz) dostepne sg tylko 2 parametry do
nastawy:

Zakres proporcjonalnosci.
Zakres zmian: 000,0...999,9% zakresu od | L ol|do[ o PL]

Stata czasowa catkowania.
Zakres zmian: 0000...3600sek. (0 - wylacza catkowanie)

Stata czasowa rézniczkowania.
Zakres zmian: 000,0...999,9sek. (0 - wytacza rézniczkowanie)

Okres impulsowania.

Zakres zmian: 1...150 sek.

(przekaznik potprzewodnikowy SSR: 1...2 sek.

przekaznik elektromagnetyczny: 5...150 sek. , zalecany okoto 30sek.)

M o
=
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Minimalna warto$¢ sygnatu sterujacego. Zakres zmian: 0,0%...

Maksymalna warto$é sygnatu sterujacego. Zakres zmian: ...100%

Minimalny okres impulsowania. Zakres zmian: 0,0 sek...
(przy nastawie 0,0 sek. nastawa wyniesie 50msek. dla bezpieczenstwa)

Histereza filtra przeciwzaktdceniowego. Regulator probkuje

sygnat mierzony 3 razy na sekunde. Je$li nastapi duzy, pojedynczy skok
sygnatu mierzonego, warto$¢ ta zostanie pominieta i nie zostanie
wyswietlona na gornym wyswietlaczu. W jej miejsce zostanie wyswietlona
poprzednio zmierzona wartosc.

Zakres histerezy: 0...gérna granica zakresu pomiarowego

n\:vi::tzc;s':a A pojedyncze prébki
s pomijane
v
Ar . P
Nastawa p_ojedyncze__probkl
(PSEED / “Ar nie s3 pomijane
A
pojedyncze probki
sa pomijane

Kalibracja nastawy progu sterujgcego. Warto$¢ parametru jest dodana do
nastawy progu sterujgcego. Parametr uzywany do przesuniecia zakresu
proporcjonalnosci. Zakres zmian:

- gorna granica zakresu pomiar/2...+ gorna granica zakresu pomiar/2

Wypetnienie sygnatu sterujgcego. Wartos¢ parametru jest dodana do
wartosci sygnatu sterujgcego wyliczonego na podstawie nastaw PID.
Zakres zmian: 0,0%...100,0% dla grzania

-100,0%...0,0% dla chtodzenia

sygnat A
sterujacy

100% — .

PoFS =5.0%

50%

POFS = -5.0% /

, w, Wartosc
500 7" mierzona

Kalibracja sygnatu sterujgcego w stosunku do nastaw PID.
Warto$¢ parametru jest dodana do wartosci sygnatu sterujgcego
wyliczonego na podstawie nastaw PID zgodnie z wartoscig mierzong.
PSS *PSEE /| uPL]-[ L ol]=warto$¢ dodana do
wartosci mierzonej
Zakres zmian: 0,0%...100,0% dla grzania
-100,0%...0,0% dla chtodzenia

sygnat A
sterujacy

0%

100% [y s 155, .

"x‘ sygnat sterujacy
> kalibracja

50% 2%,

. Wartosé

0% )
500 7" mierzona

S5Ern

Dopuszczalna warto$¢ oscylacji wokét progu. Jesli dojdzie do
zaktocen obiektu i wartos¢ oscylacji bedzie wieksza niz warto$¢
parametru, nastgpi automatyczny start funkcji autoadaptacji, aby
wyznaczy¢ nowe nastawy PID.

Zakres zmiany: 1, gérna granica zakresu pomiarowego

wartos¢ A Start funkcji
mierzona autoadaptaciji

A
Nastawa | Strn /\ ]
(PSED) 7y
Strn \_/
v

P czas

Przesuniecie zakresu proporcjonalnosci przy pracy z charakterystykg
chtodzenie-grzanie (tzw. strefa martwa i wspdélna).

Parametr jest uzywany przy regulacji PID i ON-OFF.

Wartosé jest dodana do wartosci nastawy dla chtodzenia.
Jesli nastawa dla grzania wynosi: P S E E| +

wtedy nastawa dla chtodzenia wynosi: [PSEE| + [SUoF] + o -db|

sygnat IST]
e Jesli > 0 strefa martwa
100% = ‘-m‘ r—
Y »
50%
0% - w.artoé(:
5 ~ # mierzona
A .

astawa

Nas \l Nastawa
grzania(P5EE]) chiodzenia(PSE £+ -d8])

t 3T .
s Jesli < 0 strefa obustronnie aktywna

100% _EEI
\' @ /

X\« >

50%

0% W, Wartos$é
P RN % mierzona

A ~a
Nastawa Nastawa
chtodzenia (P5EL]+o - dbl) grzania(P5EE])

Praca wyjscia sterujgcego po uszkodzeniu czujnika. Parametr okresla
zachowanie sie wyjscia sterujgcego po uszkodzeniu czujnika.

Zakres zmiany:

przy kontroli PID: 0,0...100,0% sygnatu sterujacego

przy kontroli ON-OFF: wyjscie wytaczone lub zataczone



