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BEMKO

| i ,

ERM-377077x35DINRozmiar ~ C€ Hil
cyfrowy predkosciomierz

-4cyfrowy
wyswietlacz -Typ wejscia
NPN lub PNP -Praca z zestawem procesOw i wartoscig
zadang alarmu -
Przekaznik wyjscia alarmowegoWyijscie sterownika SSR (nalezy okresli¢ w kolejnosci.)
- Granica wartosci alarmu -
Regulowana przecinka dziesietna
- Szybkos¢
podziatu - Sygnat wejsciowy od 0,07 Hz
do 10000 Hz - Automatyczne probkowanie (1 sek. do 16 sek.)
-Ochrona hastem trybu programowania

Instrukcja obstugi ENGERM-377002V0409/14
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Instrukcja obstugi obrotomierza cyfrowego ERM-3770 sktada sie z dwdch gtéwnych czesci.
Wyjasnienie tych sekcji znajduje sie ponizej. Istniejg réwniez inne sekcje, ktére zawierajg informacje o zaméwieniu
i dane techniczne urzadzenia. Wszystkie tytuty i numery stron instrukcji obstugi znajdujg sie w SPIS TRESCI
! Sekcja. Uzytkownik moze dotrze¢ do dowolnego tytutu z numerem sekcji.

Instalacja:

W tej sekcji wyjasniono fizyczne wymiary urzadzenia, montaz na panelu, okablowanie elektryczne,
fizyczng i elektryczng instalacje urzagdzenia w systemie.

Dziatanie i parametry:

W tej sekcji wyjasniono interfejs uzytkownika urzadzenia, dostep do parametréw i opis parametrow.
Réwniez w tych rozdziatach znajdujg sie ostrzezenia majgce na celu zapobieganie powaznym obrazeniom podczas
fizycznego i elektrycznego montazu lub uzytkowania urzadzenia.

Ponizej podano objasnienia symboli uzywanych w tych sekcjach.

Ten symbol jest uzywany do ostrzezen dotyczacych bezpieczenstwa. Uzytkownicy musza zwraca¢ uwage na
te ostrzezenia.

Ten symbol stuzy do okreslenia niebezpiecznych sytuacji w wyniku porazenia prgdem.
Uzytkownicy powinni zdecydowanie zwraca¢ uwage na te ostrzezenia.

@ Ten symbol oznacza wazne uwagi dotyczace funkgji i uzytkowania urzgdzenia.
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ProducentNazwa firmy: EmkoElectronics AS
ProducentAdres firmy: DOSAB, KaranfilSokak, nr: 6,16369Bursa, Turkiye

Producent niniejszym oswiadcza, ze produkt jest zgodny z nastepujacymi normami i
warunki.warunki.

Nazwa produktu :Cyfrowy predkosciomierz

Numer modelu : ERM-3770

TypNumer : ERM-3770

Kategoria produktu * Sprzet elektryczny do pomiaréw, kontroli i laboratorium
uzywac

Zgodny z nastepujgcymi dyrektywami:

73/23/EWG Dyrektywa niskonapieciowa zmieniona dyrektywa 93/68/EWG
89/336/EWG Dyrektywa dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej
Zostat zaprojektowany i wyprodukowany zgodnie z nastepujacymi specyfikacjami:
EN61000-6-4:2007EMCOg6lna norma emisji dla Srodowisk przemystowych
EN61000-6-2:2005EMCOgdlIna norma odpornosci dla srodowisk przemystowych

EN61010-1:2001 Wymagania bezpieczenstwa dotyczace urzadzen elektrycznych w zakresie pomiaréw i kontroli

I zastosowanie laboratoryjne

Kiedy i gdzie wydano Podpis osoby upowaznionej
16 E:)aﬁdziernika 2009 Nazwisko :Serpil JAKIN
Bursa - TURCJA pozycja :Menedzer jakosci
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Tachometry cyfrowe serii ERM-3770 sg przeznaczone do pomiaru okresu w przemysle. Mozna je stosowa¢ w
wielu aplikacjach dzieki tatwej obstudze, wyjsciu alarmowemu i uniwersalnym wtasciwosciom wejscia
procesowego. Mozna je tatwo dostosowac do systemdw automatyki i proceséw mechanicznych.

Ponizej znajduja sie niektore pola aplikacji, w ktérych sg uzywane:

Obszary zastosowan
Szkto

Tworzywa sztuczne
Petrochemia

Motoryzacja, przemyst produkgcji
maszyn tekstylnych itp.

Aplikacje
Pomiar okresu

Pomiar czestotliwosci

Pomiar predkosci pasma
Ruch liniowy lub kotowy

Natychmiastowy przeptyw

1.1Specyfikacje ogdlne

comysiny ERM-3770

230V (£% 15), 50/60 Hz

Opcjonalny zasilacz
115V (% 15), 50/60 Hz
24V (% 15), 50/60 Hz
24V (-%15;+%10)50/60 Hz

Zasilacz
Wejscie

Przetacznik

Czujnik zblizeniowy Weiécie brocesu
(NPN,PNP) : i

Czujnik optyczny

Opcjonalny

Wyjscie alarmowe

(Wyjscie przekaznikowe)

Opcjonalny Wyjscie alarmowe

wyjscie alarmowe
(wyjscie SSDRDriver)
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Swczegolyzaméwienia Wszystkie informacje o zaméwieniu ERM-3770

ERVL3770.( ar 77535 DIN) | ?q|DIE“ : " | || " || FIG""T /" ‘ || :J\ﬂf" : ” : | Cyfrowe predkosciomierze podane sg na stole o godz
- rozmiar X.
| " 00“ 0 " ” / “00"00” /J[ OJl 0 ” 01{ | lewy. Uzytkownik moze utworzy¢ odpowiednie urzadzenie

L konfiguracja z informacji i kodéw
Zapilacz to na stole i przekonwertuj je na
2 24V (-%15;+%10)50/60 Hz P /)
324V (%15)50/60 Hz + kody zamoéwienia.
4115V (%15) 50/60 Hz + L - L .

Najpierw napiecie zasilania potem inne
5§30V (%15) 50/60 Hz P pie P
9 Klientow nalezy okresli¢ specyfikacje. Prosze
wypetnij puste pola kodu zamoéwienia zgodnie ze swoim

E Vyjkéde alarmowe potrzeby.potrzeby.

ra
1 Wyjscie przekaznika (obcigzenie rezystancyjne 5 A przy 250 V, 1 NO + 1 NC) Skontaktuj SIQ Z nami, JEé“ masz takie potrzeby
2 \vyjécia SSRDriver (maksymalnie 28 mA, 15V) poza standardami.

odkurzacz,

Mozna zastosowac napiecie state.

EMKO Elektronik gwarantuje, ze dostarczony sprzet jest wolny od wad materiatowych i
jako$¢ wykonania. Gwarancja ta udzielana jest na okres dwdch lat. Okres gwarancji rozpoczyna sie od
data dostawy. Niniejsza gwarancja obowiazuje, jezeli obowigzki i odpowiedzialno$¢ okreslone sg w

dokument gwarancyjny i instrukcje obstugi wykonuje w catosci Klient.

Naprawy powinny by¢ wykonywane wytgcznie przez przeszkolony i wyspecjalizowany personel. Odetnij zasilanie urzadzenia
przed dostepem do cze$ci wewnetrznych.

Nie czysci¢ obudowy rozpuszczalnikami na bazie weglowodoréw (benzyna, trichloroetylen itp.). Zastosowanie
rozpuszczalniki te mogg zmniejszy¢ niezawodnos$¢ mechaniczng urzgdzenia. Uzy¢ szmatki zwilzonej etylem

alkoholu lub wody do czyszczenia zewnetrznej plastikowej obudowy.
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Przed rozpoczeciem instalacji tego produktu prosimy o doktadne zapoznanie sie z instrukcja
obstugi i ponizszymi ostrzezeniami.

W pakiecie,

-Jednoczesciowa jednostka

- Dwie sztuki zaciskéw montazowych
-Jednoczesciowa instrukcja obstugi

Przed instalacjg zaleca sie kontrole wzrokowga tego produktu pod kagtem ewentualnych uszkodzen powstatych
podczas transportu. Twoim obowigzkiem jest dopilnowanie, aby wykwalifikowani technicy mechanicy i elektrycy

zainstalowali ten produkt.

Jesli istnieje niebezpieczehstwo powaznego wypadku wynikajgcego z awarii lub wady tego urzadzenia, wytgcz
system i odigcz potgczenie elektryczne urzadzenia od systemu.

Urzadzenie jest zwykle dostarczane bez wytgcznika zasilania i bezpiecznika. W razie potrzeby uzyj wytgcznika
zasilania i bezpiecznika.

Aby zabezpieczy¢ urzgdzenie przed uszkodzeniem i awarig, nalezy uzywa¢ znamionowego napiecia zasilania.
Aby zapobiec porazeniu pragdem elektrycznym i problemom z urzgdzeniem, nalezy wytgczy¢ zasilanie do czasu
zakoniczenia okablowania.

Nigdy nie prébuj demontowaé, modyfikowaé ani naprawiac tego urzagdzenia. Manipulowanie przy urzagdzeniu moze
spowodowac nieprawidtowe dziatanie, porazenie prgdem lub pozar.

Nie uzywaj urzagdzenia w atmosferze gazéw palnych lub wybuchowych.

Podczas umieszczania urzgdzenia w otworze w metalowym panelu podczas montazu mechanicznego niektére
metalowe zadziory mogg spowodowac obrazenia rak, nalezy zachowa¢ ostroznos¢.

Montaz produktu w systemie musi odbywac sie za pomoca zaciskéw mocujgcych. Nie montuj urzadzenia za
pomocg niewtasciwego zacisku mocujgcego. Upewnij sie, ze urzadzenie nie spadnie podczas montazu.

Jesli urzadzenie bedzie uzywane w spos6b nieokreslony w niniejszej instrukcji obstugi, odpowiadasz za niego.
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Zacisk montazowy

Przedni panel

Stopien ochrony IP65

NEMA4X
Powierzchnia
panelu (maksymalna grubos$¢ 15 mm/0,59 cala)
Maksymalnie 15 0,59 cala mm/
BEMKO ERM-3770 | A —

| I—
[ 1

| ooooon:

cyfrowy predkosciomierz | ——
Y

: 77 mm/3,03 cala ' 4 mm/0,16 cala’58,5 mm/2,30 cala
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ii|ii.| | | . . ii'liiiii i | . | c s . |

Maksymalnie 15 mm/0,59 cala

“
ERM-3770 \/

BEMNKO —m

8888 2

cyfrowy predkosciomierz

—

|4 mm/éﬂ%ﬂdﬂﬁ@mmﬂﬁ&eala—A

110 mm/4,33 cala (min)
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Warunki pracy

ﬂ Temperatura pracy: 0 do 50°C

Maksymalna wilgotnoé¢ robocza: # Rh (bez kondensacji)
4 4
4

L]

A Wysokosc - Do 2000m.

Zabronione warunki:

Korozyjna atmosfera

Wybuchowa atmosfera
Zastosowania domowe (urzadzenie jest przeznaczone wytgcznie do zastosowan przemystowych)

\ 1-Przed zamontowaniem urzgdzenia w
panelu upewnij sie, ze wyciecie ma
odpowiednig wielkos¢.

2-Wt6z urzadzenie przez wyciecie.
1 Jezeli na urzadzeniu znajdujg sie zaciski
montazowe, nalezy je wyja¢ przed wtozeniem
urzadzenia do panelu.

Podczas montazu w panelu metalowym nalezy zachowac ostroznos¢, aby unikng¢ obrazen
spowodowanych metalowymi zadziorami, ktére moga sie tam pojawi¢. Urzgdzenie moze poluzowac
sie pod wptywem wibracji i przemiesci¢, jesli czeSci montazowe nie zostang odpowiednio dokrecone.
Powyzsze Srodki ostroznosci majg na celu zapewnienie bezpieczehstwa osoby montujgcej panel.

10
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Urzadzenie przeznaczone jest do montazu
panelowego.

1-Wt6z urzgdzenie do wyciecia w panelu od
przodu.

2- Wt67 zaciski montazowe do gniazd
mocujacych znajdujgcych sie po lewej i
prawej stronie urzadzenia, aby catkowicie
unieruchomic¢ urzadzenie w panelu

Montaz urzgdzenia do systemu nalezy wykona¢ za pomocg wtasnych zaciskdw mocujgcych. Nie
montuj urzgdzenia za pomocg nieodpowiednich zaciskéw mocujgcych. Upewnij sie, ze urzagdzenie
nie spadnie podczas montazu.

Przed rozpoczeciem zdejmowania urzgdzenia z panelu nalezy wytgczy¢ urzagdzenie i powigzany
system.

1-Wyciaggnij zaciski montazowe z lewego i
prawego gniazda mocujgcego.

2-Wyciggnij urzadzenie przez przednig czes¢
panelu

11
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Musisz upewnic sie, ze urzgdzenie jest poprawnie skonfigurowane dla Twojej aplikacji.
Nieprawidtowa konfiguracja moze spowodowac¢ uszkodzenie kontrolowanego procesu i/lub obrazenia
ciata. Twoim obowigzkiem, jako instalatora, jest upewnienie sie, ze konfiguracja jest prawidtowa.

Parametry urzadzenia majg domysine wartosci fabryczne. Parametry te nalezy ustawi¢ odpowiednio do
potrzeb systemu.

Przy tym sprzecie powinien pracowac wytgcznie wykwalifikowany personel i technicy. Urzadzenie to zawiera
obwody wewnetrzne pod napieciem niebezpiecznym dla zycia ludzkiego.
W przypadku nieuprawnionej interwencji istnieje powazne zagrozenie zycia ludzkiego.

Aby zabezpieczy¢ urzadzenie przed uszkodzeniem i awarig, nalezy uzywa¢ znamionowego napiecia zasilania.

Aby zapobiec porazeniu pragdem elektrycznym i problemom z urzadzeniem, nalezy wytgczy¢ zasilanie do
czasu zakonczenia okablowania.

Moment obrotowy

, 0,5Nm -l
Srubokret Maks. 2,5 mm/0,098 cala Rozmiar
0,8x3mm przewodu: 14

AWG/1 mm? Drut/
linka
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3.2Schemat potgczen elektrycznych

Okablowanie elektryczne urzadzenia musi by¢ takie samo jak ,Schemat okablowania
elektrycznego” ponizej, aby zapobiec uszkodzeniu kontrolowanego procesu i obrazeniom personelu.

BEMKO cc¢

wiseniain: 7 70 ERM-3

WYJSCIE
5A przy 250 V.

NIE
123456789101112

TR

Wyjécie SR~ 4— (+) () LN

1 eeal
¥

Y V1
/7 I\

PrzekaznikSSR apiecie zasilania czujnika

Wyjscie modutu sterownika 12V (£35%) Wejscie procesu
Maks. 30mA
Wejscie zasilania
230V (+%15) 50/60 Hz-1,5 VA
115V (+%15) 50/60 Hz-1,5 VA
24V (+%15) 50/60 Hz-1,5 VA

24V (-%15;+%10)50/60 Hz

(Nalezy to ustali¢ w kolejnosci.)

UWAGA-1: Wyjscie istnieje w urzadzeniu z wyjsciem alarmowym.

13



Machine Translated by Google

3.3Widok etykiety urzadzenia

Etykieta urzadzenia dla wejscia procesu uniwersalnego, wejscie napiecia zasilania 230 V
i wyjscie przekaznikowe

— _

BEMNO ¢

P/N:ERM-3770-5.00.0.1/00.00/0.0.0.0

+
WYJSCIE 230V +15%
5Aprzy 250 v 50/60 Hz -1,5 VA

NIE 1 L@ l ET gl BT
D@EDD

geees 11 aeeel

Etykieta urzadzenia dla wejscia UniversalProcess, wejscie napiecia zasilania 230 V bez alarmu
wyjscie

— %

B EMNO cc

P/N:ERM-3770-5.00.0.0/00.00/0.0.0.0

A

L 1
1] [2] [3W5blzéprorifz] [ J[ J[ ][]

ree 1 eaeel

230V £15%
50/60 Hz -1,5 VA

14
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3.4 Podtagczenie wejscia napiecia zasilania urzagdzenia

Potgczenie wejsciowe zasilania

L4 N3

FAN VAN

Zewnetrzny
Notatka 1 Bezpiecznik
(1AT)

Napiecie zasilania
230V (x%15) 50/60 Hz lub
115V (% 15) 50/60 Hz lub
24V (+%15) 50/60 Hz lub

24V (-%15;+%10)50/60 Hz

moc

zaopatrzenie
Przetgcznik

Uwaga-1: Zalecany jest zewnetrzny bezpiecznik.

Upewnij sie, ze napiecie zasilania jest takie samo, jak wskazane na przyrzadzie.

Zasilanie wigczy¢ dopiero po wykonaniu wszystkich potgczen elektrycznych.

Zakres napiecia zasilania nalezy okresli¢ w kolejnosci. Urzadzenie jest produkowane
inaczej dla niskiego i wysokiego napiecia. Podczas montazu urzadzenia nalezy
kontrolowac zakres napiecia zasilania i doprowadzi¢ do urzadzenia odpowiednie
napiecie zasilania. Sterowanie zapobiega uszkodzeniom urzgdzenia i systemu oraz
mozliwym wypadkom na skutek nieprawidtowego napiecia zasilania.

Urzadzenie nie posiada wytgcznika zasilania ani bezpiecznika. Uzytkownik musi wiec
umiesci¢ wytgcznik zasilania i bezpiecznik na wejsciu napiecia zasilania. Zgodnie z
przepisami bezpieczenstwa wytgcznik zasilania powinien umozliwiac¢ identyfikacje
odpowiedniego przyrzadu. Przetgcznik zasilania i bezpiecznik nalezy umiesci¢ w miejscu
tatwo dostepnym dla uzytkownika.

Przetacznik zasilania musi by¢ dwubiegunowy, aby oddzieli¢ faze i przewdd neutralny.
Stan wigczenia/wytgczenia wytgcznika zasilania jest bardzo wazny w potgczeniu
elektrycznym. Aby zapobiec nieprawidtowemu podtgczeniu, nalezy podpisac stan
wigczenia/wytgczenia wytgcznika zasilania.

Bezpiecznik zewnetrzny musi by¢ podtgczony do przytacza fazowego na wejsciu zasilania.

15
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Dziatanie typu PNP Operacja typu NPN
nkEY " PRP nkY T [APA |
BLIZE]. BLIZE].

PNP NPN
+ +

| |
Dziatanie typu PNP Operacja typu NPN
LinkEY " PP | LinkY " nPn |

@ Napiecie zasilania czujnika wynosi 12 A%35, maksymalnie 30 mA.
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2000 dN (ERM-3770) .5
500V (dla ERM-377 .3) 0
«
Zasilacz (l[i Grunt
2000V 2000 V
L ‘T’
(1(' Wyjscie alarmowe {]
Wyjscie przekaznikowe
2000V
+“——>
(J () Wyjscie alarmowe
Dane wyjsciowe SSRDriver [2]
2000V
P
()() roces
Wejscie
2000V
12V
(!
Napiecie wyjsciowe

17
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3.7 Potaczenia wyjs¢ alarmowych
3.7.1Potaczenie wyjscia przekaznikowego

Urzadzenie

NC3

D

] 2

o]

Maks
5A TFuse

LN

NIE

— ®

' | 9

I

Obciagzenie

Bezpieczniki nalezy dobra¢ odpowiednio do zastosowania.

3.7.2Potaczenie wyjsciowe sterownika SSD

urzgdzenie

Ostatnia kontrola
element

(SSR)

LN

il

Maks. 15V

Maks. 28 mA

:

1

Bezpiecznik

—e

Obcigzenie |

Bezpieczniki nalezy dobra¢ odpowiednio do zastosowania.
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Wskaznik LED wartosci zestawu proceséow Wskaznik LED programowania

Tryb zmiany jest aktywny Tryb jest aktywny )
Notatka 1

Stuzy do zwiekszania wartosci w

/ trybie zmiany wartosci zadanej

BEMNO /ERM-3770 procesu i trybie programowania.
Wyjscie alarmowe
)/gkt wna dioda LED OPy Réwniez w trybie programowania.
Y > Umozliwia dostep do wartosci
— s — Q/ ,
parametréw.
. SYG(O - » .
zasygnalizowane 7
/ cyfrowy predkos$ciomierz |
\ Stuzy do wprowadzania

- i wartosci zestawu proceséw
Wyswietl warto$¢ procesu,

Wartoé¢ zestawu procesow i Notatka 1 Stuzy do zmniejszania wartosci Zmiana trybu,
parametry i alarmu Programming Mode i uzytem
przycisku Enter

Przycisk anulowania

Wskaznik LED programowania
Tryb jest aktywny
Notatka 1

Stuzy do zwiekszania wartosci w

/ trybie programowania. Réwniez

RM-3770 w trybie

programowania stuzy do dostepu
do wartos$ci parametréw.

e — (9/

) SYGH - o ° o
zasygnalizowane /

mOION

/ cyfrowy predkos$ciomierz

\ Stuzy do wejscia do

programowania
Notatka 1 Stuzy do zmniejszania wartosci. moda i uzywane
Przycisk Enter

Wyswietl wartos$¢ i parametry
procesu

Uwaga-1: Jesli przycisk zwiekszania lub zmniejszania bedzie nacisniety bez przerwy przez 5 sekund, liczba zwiekszania i zmniejszania
bedzie wynosi¢ 10, jesli przycisk zwiekszania lub zmniejszania bedzie naci$niety przez 10 sekund w sposéb ciagty, liczba zwiekszania
i zmniejszania bedzie wynosi¢ 100, jesli przycisk zwiekszania lub zmniejszania bedzie nacisniety przez dtuzej Ciggte 15 sekund,

liczba zwiekszania i zmniejszania wynosi 1000.
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Po pierwszym wigczeniu zasilania cyfrowego wskaznika procesu na wyswietlaczu pojawia sie numer wersji oprogramowania.

BEMKO ERM-3770

oPO ,_”_'Sgl
U® o

SYGO

/7 ) \ )
wersja ,rv". cyfrowy predkos$ciomierz Numer wersji

oprogramowania

BEMNO ERM-3770

arrnri
[

OoPO

.

SYGO |

cyfrowy predkosciomierz

Gtéwna operacja Zrzut ekranu

Gtéwny ekran operacyjny Ekran zestawu proceséw

= A A s A Sannn?
wC UUUF e U U UF

@/@

Po nacisnieciu przycisku SET na wyswietlaczu pojawi sie Zmien ustawiong warto$¢ proceséw za

dioda SVLED i ustawiona warto¢ procesu. pomocg przyciskéw zwigkszania i zmniejszania.

—

v

Ekran zestawu proceséw Gtéwny ekran operacyjny
OPO ,

|__'| @ ) ':l
SYGO _ sYGO (=

Nacisnij przycisk SET, aby zapisa¢ ustawiong Diody LED zgasng i zostanie wyswietlony gtéwny
ekran operacyjny.

w020

Ol0
D)

-0 2@

wartos$¢ procesu

Jesli w trybie zmiany wartosci zadanej procesu przez 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja, urzadzenie

automatycznie przejdzie do gtéwnego ekranu operacyjnego.

Tryb zmiany wartosci zadanej procesu jest aktywny, gdy urzadzenie istnieje. Wyjscie alarmowe.
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Parametry wspotczynnika podziatu (domysinie = 60)
Mozna go regulowac¢ w zakresie od 1 do 999.

Impuls podawany na wejscie procesowe tachometru cyfrowego ERM-3770 jest
pokazywany zgodnie z tym parametrem. Obrot na minute jest pokazywany na ekranie
poprzez podzielenie przez wartos$¢ tego parametru. Zmieniajgc wspoétczynnik podziatu,
mozna zaobserwowac puls w zakresie od 0,07 Hz do 10000 Hz.

Obliczanie wspétczynnika podziatu:

Obrotow na minute

div(stopien dzielenia) = — -
Wartos$éna ekranie

Parametr wyboru typu wejscia (domysinie = npn)

h—, P n Wybrano operacje typu NPN.

P AP | wybrano operacje typu PNP.

Parametry histerezy wyjscia alarmowego (domyslinie = 0)
Wartos¢ histerezy wyjscia alarmowego.
Mozna go regulowa¢ w zakresie od 0 do 5000.

Parametr wyboru typu wyjscia alarmowego (domyslnie = 1)
Proseswysoki alert

Alarm Proseslow

Alarm wysokiego odchylenia

Alarm niskiego odchylenia

Alarm pasma odchylenia

Alarm zakresu odchylenia

LWL

Parametr dolnego limitu wartosci zadanej alarmu

(domyslnie = 1)

W ramach tej wartosci parametru nie mozna regulowac ustawionej wartosci alarmu.

Parametr ten mozna regulowac w zakresie od dolnego limitu warto$ci zadanej procesu (1) do wartosci
parametru gérnego limitu warto$ci zadanej alarmu.

Parametr ograniczenia wartosci ustawienia

alarmu (domysinie = 9999)

Wartosci ustawionej alarmu nie mozna regulowa¢ powyzej tej wartosci parametru.

Parametr ten mozna regulowaé w zakresie od dolnego limitu wartosci ustawionej alarmu do
wartosci gérnego limitu wartosci zadanej (9999).

Jesli w trybie zmiany wartos$ci zadanej procesu przez 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja,
urzadzenie automatycznie przejdzie do gtéwnego ekranu operacyjnego.

Jesli proces nie istnieje. Wyjscie alarmowe, BHSE Aoty RLol) AuPL BLAEHRoA
Bofd.HoPd! [\ASEE Parametry nie sa wyswietlane.
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Alarm Rodzaj dziatania Wybér Parametr (domyslinie = 0)

Urzadzenie zaczyna sterowac wyjsciem alarmowym po wigczeniu zasilania.

Urzadzenie zaczyna sterowac wyjsciem alarmowym na korhcu HoPd
Wartos$¢ parametru.

Po wtgczeniu zasilania i jesli stan alarmowy juz sie nie pojawia,

urzadzenie zaczyna sterowac wyjSciem alarmowym.

Parametr czasu opdznienia wigczenia alarmu (domysinie = 0)
Mozna go regulowac w zakresie od 0 do 99 minut.

Parametr czasu opdznienia wytgczenia alarmu (domysinie = 0)

Mozna go regulowa¢ w zakresie od 0 do 99 minut.

Gdy ten parametr ma wartos¢ 99, jesli nacisniety zostanie przycisk jest obserwowany
zwiekszania i wybrane zostanie wyjscie blokujgce alarm. Aby wyjscie blokujace alarm byto pasywne,
przycisk zmniejszania nalezy nacisng¢ na gtéwnym ekranie operacyjnym.

Parametr opdznienia alarmu po wigczeniu zasilania (domysinie = 0)
Parametr ten okresla opdznienie zadziatania alarmu po wigczeniu zasilania.
Mozna go regulowac w zakresie od 0 do 99 minut.

Parametr wartosci ustawienia alarmu (domysinie = 1000)
Wyjécie alarmowe kontrolowane przez ten parametr. Jesli lub 2, AokS parametr jest regulowany 1
woéwczas wartos$¢ ustawiong alarmu mozna dostosowac na podstawie dolnego limitu wartosci ustawionej alaam oL

do Limitu ustawienia wartosci alarmuametr z awiony na 3,4,5lub 6

[
nastepnie warto$¢ ustawienia alarmu mozna regulowac w zakresie od 0 do limitu zwiekszenia wartosci ustawienia alarmu EU PJ—
Parametr.

Parametr pozycji przecinka dziesietnego (domysinie = 0)
Pozycja przecinka dziesietnego jest okreslana przez ten parametr.

Mozna go regulowaé w zakresie od 0 do 3.

Brak punktu ,,0”

Pomiedzy pierwszg a drugg cyfrg ,0.0”
Miedzy drugg a trzecia cyfrg ,0.00"

Miedzy trzecig a czwartg cyfrg ,0.000”

UL

Hasto dostepu do trybu programowania (domysinie = 0)

Parametr ten definiuje hasto wejscia do trybu programowania.

Mozna go ustawi¢ w zakresie od 0 do 9999. Jesli wynosi 0, dostepny jest tryb programowania
bez podawania hasta.

Jesli w trybie programowania przez 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja, urzadzenie przejdzie w tryb
gtowny ekran operacyjny automatycznie.

Jesli proces nie istnieje. Wyjécie alarmowe, RHSE],Rot Y BLol] AuPL AL FERond

BoFd.BoPd! {5 E £| Parametry nie sg wyswietlane.
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Alarm niskiego poziomu procesu

alarm
wyjscie
rF s

NA

WYLACZONY

RHSE

g
&

ASEE

Ff 5 E t!: =Ustawiona wartos¢ alarmu

AoFd =
moc I moc # (wybrano wyjscie blokujace alarm)
| \ | R
¢ Czas [= Czas
alarm 4! AoPd alarm 4 _foPd
status Hand AoFd status Hand
A—
» >
Czas Czas
A A
oP oP Aby wyjécie
alarm alarm alarmowe stato
. iz sig pasywne, naleZ]
W&/JSCIE WIEIJSCIe nacisng¢
Aktywny | | Aktywny | przycisk zmniejszania
bromadzony » rowadzony >
A Czas A Czas
alarm alarm
wyjscie | i wyjscie |
> >
Czas Czas
Wysoki alarm procesu
alarm
wyjscie
R
NA
wAczoNY . .
AHSE
: » Wartos¢ procesu
ASEE

Warto$¢ procesu
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Alarm wysokiego odchylenia

alarm
wyjscie
r S

NA

'
H
WYEACZONY H
H
H
i
H

{AHSE]

PSEE

Alarm niskiego odchylenia

alarm
wyjscie
rF s

NA

WYEACZONY

(PSEE;'HSE&)

» Wartosc¢ procesu

{AHSE]

>

(PSEE - RSEE)

Alarm pasma odchylenia

alarm
wyjscie
r 3

POEE

e

» Wartos$¢ procesu

WYLACZONY

iAHSE]

iAHSE

Alarm zakresu odchylenia

alarm
wyjscie
F 3

NA

(PSEE - ASEL) PGSEE (PSEE * ASEE)

» Wartos¢ procesu

>

{AHSE!

tAHSE

@ PG EE = Wartos¢ zadana procesu

(PSEE - ASEE) PSEE (PSEE * ASEE)

»  Wartos¢ procesu
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OPO O OPO
sV 5 sek sv sv
O
P l
SYGO SVGO SYGO
Wprowadzanie hasta
Gtéwny ekran operacyjny Tryb programowaniaWejscie na ekran ekran
Wprowadz hasto za pomocg przyciskéw zwiekszania i zmniejszania.
oPO C OoPO
wol_ O T d
Wprowadzanie hasta Potwierdzhasto Wspéiczynnik podziatu Wybor typu wejécia
Ekran z przyciskiem SET/OK *

OoPO o OPO
g I' ‘ 5 ' % Sv
SYGO C SVGO .
Histereza alarmu Wybor typu alarmu Warto$¢ zestawu alarméw niska
limit

oPO o] OPO oPO o
F ' P | sv '.:IF %
SYGO u L sveo l- —I_s;O D
AlarmSetValueUp Typ operacji alarmu Opéznienie wigczenia alarmu
limit
oPO Q oPO
[} P ’l S% C'l Sv
SYGO _I_s:o D @ G O
Opéznienie wytaczenia alarmu Opoznienie alarmu po wigczeniu Warto$¢ zestawu alarméw
urzadzenia
oPO o @ OPO
SYGO SYGO .
Kropka dzlesigtna Tryb programowania
pozycja Hasto dostepu

Jezeli w trybie programowania przez 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja, urzadzenie automatycznie przejdzie do gtéwnego ekranu operacyjnego.
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a72umaenieberwscasmonego
3000 5 _F PASS
SVGOQ _I._.'SVGO' 'C'i 5 SVGo @

Wprowadzanie hasta

Gtéwny ekran operacyjny Tryb programowaniaWejscie na ekran ekran

Wprowadz hasto za pomocg przyciskéw zwiekszania i zmniejszania.

.._I_ZGO .. = 1nE S

Wprowadzanie hasta Potwierdzhasto Wspétezynnik podziatu Wybor typu wejscia
Ekran z przyciskiem SET/OK 4
dPntrgg =PRSS 5
SYGe @ SVGO @
Kropka dziesigtna Tryb programu
pozycja Hasto dostepu

Jezeli w trybie programowania przez 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja, urzgdzenie automatycznie przejdzie do

gtéwnego ekranu operacyjnego.
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4.8 Wejscie do trybu programowania, zmiana i zapisanie parametrow

Gtéwny ekran operacyjny

m—n—n—isv _‘iop,l:'i

e ) — e —

=,

oy

o ) Uwaga-1: )
Po naci$nieciu i przytrzymaniu przez 5 (i hasto d q Tryb programowania
sekund diody LED ,P" zacznie migac. Jis 1 nasio OStqpu. ° Ekran wejscia
Jesli zdefiniowano hasto dostepu do trybu prggram’owanla Nacisnij przycisk
. wynosi 0, wowczas
trybu programowania, na o Zwieksz, aby uzyskac
wyswietlaczu pojawi sie ekran ekran wejscia do trybu ostﬁy do hasta
programowanla nie jest widoczry.
PR35 Ekran wejscia

wprowadja u programowania.
P . prog Okreslono

ekran.
parametry szybkosci podziatu

; OoPO _ _ '_' O
> > ?
O > bod
N——
Ekran wprowadzania hasta Potwierdz

hasto za pomocg przycisku Ustaw/

oPO
1

SYGO

Ekran wprowadzania hasta Wejdz

do trybu programowania, uzyskujgc dostep do hasta za
pomocg przyciskow zwiekszania i zmniejszania. OK.

Uwaga-2: Parametry mozna sprawdzi¢ naciskajac przycisk SET/OK na ekranie wprowadzania hasta bez
wchodzenia do trybu programowania wpisujgc hasto. Ale parametréw nie mozna zmienié.

4

Ekran programowania

oPQO '_ ,_'
e ou

Parametr DivisionRate

OPO

“# 20

20

<0
)

R
N

SYGO

©
Parametr DivisionRate
Wartos¢
Nacisnij przycisk zwiekszania, aby uzyska¢ dostep do
wartosci parametru. Nacisnij przycisk Set/OK, aby uzyska¢ Zmien wartosc¢ za pomocg przyciskow
dostep do nastepnego parametru. zwiekszania i zmniejszania.
l Ekran programowania
orPO oPO O
o, BT
(N | o I I A
SYGO SYGO
Parametr DivisionRate Parametr DivisionRate
Wartos¢
Nacisnij przycisk Set/OK, aby
Nacisnij przycisk Set/OK, aby i
uzyskac dostep do nastepnego parametru.

zapisa¢ parametr.

v

@ Jesli w trybie programowania przez 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja, urzadzenie

automatycznie przejdzie do gtéwnego ekranu operacyjnego.
27



Machine Translated by Google

I

Ekran programowania

v 1T LE @] sl 1111
Wybdr typu wejscia Typ wejéciaWyborWartos¢
parametr
Nacisnij przycisk zwiekszania, aby uzyska¢ dostep do Zmien warto$¢ za pomocg przyciskéw
wartosci parametru. Naciénij przycisk Set/OK, aby uzyskac zwigkszania i zmniejszania.
dostep do nastepnego parametru. v
l Ekran programowania

-—

0 ﬂ * oL

|
PP 0o —link SOl
Typ wejsciaWybdrWartos¢ Wybor typu wejscia

Nacisnij przycisk Set/OK, aby parametr

zapisa¢ parametr. Nacisnij przycisk Set/OK, aby

uzyska¢ dostep do nastepnego parametru.

l

Dostep do innych parametréw trybu programowania mozna uzyska¢ w ten
sam sposoéb, ktéry opisano powyzej, obserwowac i zmieniac.

Jezeli w trybie programowania przez 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja, urzadzenie
automatycznie przejdzie do gtéwnego ekranu operacyjnego.
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ERM-3770

- 0O° Al
. 19

cyfrowy predkosciomierz

EEMKOo ERM-3770

oP O ':—':'Sg
sooll LT 1 |

cyfrowy predko$ciomierz

SEMNKO ERM-3770
OP () 59
v L

cyfrowy predko$ciomierz

SEMNKO ERM-3770

e Teln ]

cyfrowy predkosciomierz

Jesli czestotliwo$¢ wejsciowa jest nizsza niz 0,07 Hz, pojawi sie ten

ekran.

Jesli czestotliwo$¢ wejsciowa jest wyzsza niz 10000 Hz, pojawi sie ten

ekran.

Jesli wartos¢ procesu jest nizsza niz 1, pojawi sie ten ekran.

Jesli wartos¢ procesu jest wyzsza niz 9999, pojawi sie ten ekran.
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urzadzenia :Obrotomierz cyfrowy

Obudowa i montaz :77mmx35mmx62,5mmplastikowa obudowa do montazu
panelowego.Wyciecie w panelu wynosi 71x29mm.

Klasa ochrony :IP65 z przodu, IP20 z tytu.

Waga : Okoto 0,16 kg.

Oceny $rodowiskowe : Standard, w pomieszczeniu na wysokos$ci mniejszej niz 2000 metrow,

bez kondensacji wilgoci.
o o o o
Temperatura przechowywania/pracy: -40 Cto+85 C/0 Cto+50 C Wilgotnos$¢ przechowywania/

pracy: maks. 90% (bez kondensacji)
Instalacja: Instalacja stacjonarna. Kategoria przepieciowa: II.

Stopien zanieczyszczenia: 11, biuro lub miejsce pracy, zanieczyszczenie nieprzewodzgce Warunki pracy: Ciggte
Zasilanie czujnikaNapiecie procesoweWejscie
112V przy30mA (% 35) 2
:Maksymalne odpowiednie napiecie:24 V Logika
Tminimalny poziom: 3V Logika

Omaksymalny poziom:2V 0,01%

Dokfadnos¢

Napiecie zasilania i moc 230V (-%715:+%15) 50/60 Hz, 1,5 VA (-
115V %15:+%15) 50/60 Hz, 1,5 VA (-
24V %715:+%715) 50/60 Hz, 1,5VA 24V
(-%15;+%10) 50/60 Hz: obcigzenie

Opcjonalne wyjscie przekaznikowe rezystancyjne 5 A przy 250 V
(ElectricalLife: przetgcznik FullLoad 100 000)

Opcjonalne wyjscie SSR :Maksymalnie 28mA, Maksymalnie 15V

wyswietlacz :10mmCzerwony 4cyfrowy wyswietlacz LED

Wyswietlacze LED * Urzadzenie z wyjsciem alarmowym

SV (zielony), P (czerwony), OP (czerwony), SIG (czerwony) 3 mm
Urzadzenie bez wyjscia alarmowego
P (czerwony), SIG (czerwony) 3 mm

Zatwierdzenia :GOST-R, C€E

Informacje o producencie:

EmkoElektronikSanayive Ticaret A.p.

DemirtapOrganizeSanayiBolgesiKaranfilSk.No:616369 BURSA/TURCJA
Telefon:+902242611900

Faks:+902242611912

Informacje o naprawie i konserwacji: EmkoElektronikSanayive
Ticaret A.b.

DemirtapOrganizeSanayiBolgesiKaranfilSk.No:616369 BURSA/TURCJA
Telefon:+902242611900

Faks:+902242611912

@ '= m Ko Dziekuje bardzo za che¢ korzystania z produktéw EmkoElektronik.

Twdéj partner technologiczny

www.emkoelektronik.com.tr
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