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1. CHARAKTERYSTYKA REGULATORA.

Regulatory tej serii sg przeznaczone sg do regulacji w roznych procesach technologicznych.
Dzieki rozbudowanym funkcjom uzytkowym mozliwe jest ich zastosowanie do wigkszo$ci zadan
stabilizacji temperatury, wilgotnosci oraz innych wielkosci fizycznych przy wspétpracy z
sygnatami analogowymi.

Uniwersalne wejscie pomiarowe:

Wybor wejscia, zakres wskazan i rozdzielczo$¢ wskazan sg programowane przez uzytkownika.
Uzytkownik ma do wyboru dwie metody skalowania sygnatu analogowego: 2-punktowa dla
sygnatéw liniowych lub 16-punktowg dla sygnatéw nieliniowych. Istnieje mozliwos¢ filtrowania,
wzmacniania i kalibracji sygnatu pomiarowego. W opcji dostepne jest drugie wejscie pomiarowe.
Konstrukcja modutowa:

Regulator wyposazony jest w uniwersalne wyjscie pomiarowe i jedno wyjscie przekaznikowe.
Moze by¢ ponadto wyposazony w dwa opcjonalne moduty rozszerzajace 1/0 (Wejscie/Wyjscie),
dzieki ktérym bedzie rozbudowany o kolejne funkcje uzytkowe.

Regulacja:

Uzytkownik ma do wyboru dwie metody regulacji: PID z funkcjg automatycznego doboru nastaw
lub zatgcz/wytacz (ON-OFF) z regulowanag histereza. Kazde z wyjscie (max. 3) moze by¢
wyjsciem regulacyjnym z regulacjg PID lub ON-OFF z trybem grzania lub chtodzenia, wyjsciem
alarmowym lub logicznym. Dostepny jest tryb regulacji automatycznej i recznej z ptynnym
przejsciem pomiedzy trybami.

Regulacja programowa (Ramping):

Regulator ma wbudowana funkcje regulacji programowej, ktéra pozwala na zapamietanie
8-krokowego programu lub 2 programoéw 4-krokowych. Wywotujac odpowiedni program
regulator kontroluje proces, sekwencyjnie przetaczajac kolejne nastawy w zadanych odstepach
czasu. Komenda: Start, Stop, Pauza sa wywolywane za pomoca klawiatury regulatora lub
zwierajgc wejscie logiczne (stosujac zewnetrzny przycisk i modut EMI400).

Sterowanie zaworem:

Do realizacji tej funkcji wykorzystuje dwa wyjscia przekaznikowe, ktére odpowiednio podajg
napiecie na cewki sitownika do otwarcia bedg zamknigecia zaworu. Aby powyzsza funkcja byta
realizowana poprawnie, uzytkownik musi wprowadzi¢ czas potrzebny na catkowite otwarcie
Zaworu.

Alarm uszkodzenia grzatek:

Do wykrycia przepalenia grzatki wykorzystuje sie transformator pradowy CT, ktdry okresla
wartos¢ pradu elementu grzejnego. Sygnat z transformatora jest podawany na zaciski modutu
rozszerzajagcego EMI420. Jezeli nastgpi awaria grzatki, wartos¢ pradu elementu grzejnego
spadnie ponizej zadanej warto$ci oznaczajacej jego przepalenie, nastgpi zataczenie wyjscia
alarmowego.

Wyjscie analogowe:

Dodatkowe wyjscie 0...10V, 0/4...20mA (wykorzystugc modut rozszerzajagcy EMO430) moze
stuzy¢ do regulacji lub do retransmisji sygnatu pomiarowego.

Zadawanie zewnetrzne:

Istnieje mozliwo$¢ nastawy z zewnatrz wartosci zadanej za pomocg sygnatu analogowego
0...10V lub 0/4...20mA, wykorzystujac moduty rozszerzajace EMI410 lub EMI450.
Komunikacja:

Regulator moze komunikowac sie z komputerem przy pomocy interfejsu RS232 (standard) lub
RS485 (opcja) zgodnie z protokotem Modbus RTU. Darmowe oprogramowanie dotgczone do
regulatora z interfejsem RS232, pozwala na wizualizacje wartosci mierzonej, zmiane wartosci
zadanej i alarméw oraz dokonywanie zmian wszystkich parametréw z poziomu komputera.
Wykorzystujac interfejs RS485 oraz ptatne oprogramowanie EC-Viewer mozna dodatkowo
obstugiwac¢ do 32 urzgdzen jednoczesnie oraz dokonywac rejestracji wynikdw pomiaréw.



2. DANE TECHNICZNE

Wejscie:

Doktadnos$¢ pomiaru:

Okres probkowania:
Rozdzielczo$¢ wskazan:
Wyswietlacz:

Metoda regulacji:

Czujniki rezystancyjne: Pt100 (2 lub 3-przewodowe)
Termoelementy: K, J,E, B, R, S,N,C, L
Analogowe: 0/4...20mA; 0...10V; 0...5V; 0...50mV

+0,25% zakresu dla Pt100, termoelementéw i sygn. napieci.
+0,70% zakresu dla sygnatéw analogowych pradowych
kompensacja zimnych koncéw: automatyczna +0,1°C/1°C

330 ms
0,1°C/1°C lub 1,0; 0,1; 0,01; 0,001 dla sygn. analogowych
podwojny LED, 4 cyfry o wysokos$ci 13.2 i 8mm

PID z funkcjg automatycznego doboru nastaw
ON-OFF z histerezg

Wyjscie 3: 1 przekaznikowe 5A 250V~, trwatos¢: 100 000 cykli
Moduly wejsciowe EMI400: wejscie logiczne
(Input): EMI410: wejécie pomiarowe analogowe 0/4...20mA

EMI420: wejscie transformatora CT 0..5A

EMI430: wejscie pomiarowe termopar i 0...50mV
EMI440: wejscie pomiarowe czujnika Pt100 2 przew.
EMI450: wejscie pomiarowe analogowe 0...10V

EMO400: wyjscie przekaznikowe 3A 250V~, 10° cykli
EMO410: wyjscie pétprzewodnikowe SSR 18V=, max 20mA
EMO420: wyjscie tranzystorowe NPN 18V=, max 40mA
EMO430: wyjscie analogowe 0/4...20mA; 0...10V

RS-232 (standard) lub RS-485 (opcja), ModBus-RTU

Montaz: w otworze o wymiarach: 92x46mm

Moduty wyjsciowe
(Output):

Interfejs do komunikacji:
Stopien i klasa ochrony: IP65 / 1I, separacja galwaniczna 2kV
100...240V~ £15% lub 24V=/~ +15% max. 6VA
0...50°C; 0...90%RH (bez kondensaciji)

Zasilanie:
Warunki pracy:

3. SPOSOB ZAMAWIANIA

ESM-4950—|:_]—-D_E | _g

Zasilanie: | Kod:
100...240V~ 1

* Modut - 2: Kod:
sposéb zamawiania: patrz Modut -1

24V =/~ 2
*Modut - 1: Kod:
Wejscie: Kod: brak 00
uniwersalne | 20 wyjscie przekaznikowe 3A 250V~ 01
wyjécie SSR 18V 20mA 02

Interfejs: | Kod: wyjscie tranzystorowe NPN 18V 40mA | 03

RS-232 1 wyjscie analogowe 0/4...20mA; 0...10V | 04

* RS-485 2 wejscie logiczne 07
wejscie analogowe 0/4...20mA 08

Wyjscie 3: wejscie transformatora CT 0...5A 09
przekaznikowe 5A 250V~ 1 wejscie termopar i 0...50mV 10
*opcje za dodatkowo opfatg wejscie czujnika Pt100 11
wejscie analogowe 0...10V 12

Przyktad zamoéwienia:
ESM4950-1-20-1-1/01-04 - Regulator ESM-4950 z uniwersalnym wejéciem pomiarowym, dwoma
wyjsciami przekaznikowymi, wyjsciem 4...20mA do retransmisji sygnatu pomiarowego, interfejsem
RS-232, zasilanie 100...240VAC.




4. PANEL PRZEDNI.

wskaznik stopni Celsiusza

sygnalizacja procesu autoadaptacji

wskaznik stopni Fahrenheita

wskaznik nastawy progu sterujacego

wskaznik jednostki r

f j (S (T (S (S
Zmiony nastan “t <30 01 01 wyswistiacz
z zewnatrz Rawp( op | Semmmd | fommd  Cemmed  Cemmm wartosci mierzonej (PV) lub
'_' , ' , ' ' ' réznicy (SV-PV) lub mierzonej
z drugiego wejscia (PV2)

. B wyswietlacz

wartosci zadanej (SV) lub

mierzonej z drugiego
wejscia (PV2) lub numeru
([@EmK0) I

aktywna regulacja,
programowa

wskaznik trybu
regulacji recznej
s r— kroku regulacji programowej

lub wartosci procentowej
/ lNnalu sterujacego

klawisz nastawy

wskaznik trybu
regulacji
automatycznej

diody sygnalizujace aktywacje progu sterujacego
w(%13$1osz°w'ednl?\l:l dule 1) i zatwierdzania zmian
- wyjscie w Module ; ; P nastaw parametréow
- OUT2 (wyjécie w Module 2) klawisz zwiekszajacy P

-OUT3 wartos¢

i przechodzenia w prawo
w grupach parametréow

klawisz wejscia klawisz zmniejszajacy

do menu uzytkownika wartosc
i menu serwisowego i przechodzenia w lewo
w grupach parametrow

5. OBSLUGA REGULATORA.

5.1. ZMIANA NASTAWY PROGU STERUJACEGO.
@ ®

* 1 0 T1| Rozpocznij nastawe ]
C OO0 1 wawiszem

Klawiszami:

(#]lub[a]

Dioda SV zacznie nastaw prog sterujgcy

l_
(~)(«] pulsowac. =) i zatwierdz kIawiszem

Dioda SV zgasnie.

D-’,\EI'I

[m]
.
od

[ -.J

Zmian&/ progéw moga by¢ ograniczone parametrami: \5 U- n'_\ i \5 U- u‘

Informacja:
Aby usprawni¢ szybkie zwiekszanie lub zmniejszanie wartosci nastaw:

przytrzymujac kIawisz@Iub B stale przez minimum 5 sekund dziesigte czesci jednosci
zamienig sie w jednosci, a po 10 sekundach jednosci w dziesiatki.



5.2. KONFIGURACJA REGULATORA.

Regulator z serii ESM-xx50 przeznaczony jest do kompleksowego sterowania procesem
technologicznym. Szeroki zakres konfiguracji sprawia, ze regulator doskonale nadaje sie do pracy
w uktadach typowych np. do utrzymywania poziomu wilgotnosci i dwutlenku wegla oraz
sygnalizacji stanéw alarmowych w przemys$le spozywczym, jak i rozbudowanych np. do
precyzyjnego utrzymywania temperatury w danych odcinkach czasu w piecu do wypalania
ceramiki. W zaleznosci od potrzeb nalezy dokona¢ konfiguracji regulatora dokonujgc nastaw
odpowiednich parametréw. Kontroler ma dwa menu z paramatrami:

PASS

oPEr

PASS

EELCH

Parametry OPERATORA

Parametry TECHNICZNE

Konfiguracja obu menu moze zosta¢ zabezpieczona kodem dostepu, aby uniemozliwi¢ pdzniejsze

niepozadane zmiany.

5.3. PROGRAMOWANIE PARAMETROW OPERATORA.

©) @
< Rozpocznij nastawe ) | Wejdz do menu
q . ' parametrow 'q 3 OPERATORA kIaW|szemE]
“amnn PE
000 klawiszem [g) oftr
EJ A BED
©
o0 Jesli dostep do menu jest _ L | Klawiszami:
ori S zabezpieczony kodem 5 I - (w)iub(a)
0000 wyswietli sie komenda: == wyblerz Zadana grupe
9 = 9 =1 parametrow do nastawy
. Zapomoca klawiszy (g 1wejdz Klawiszem [s=1)
wprowadz prawidtowy kod
i potwierdz przyciskiem
®
_l |
S5E c
300
klawiszem | & - 300 klawiszem

wychodzi sie z grupy u

parametréw lub z menu

parametru oraz akceptuje zmiany

%H;) przechodzi sie do kolejnego

klawiszami @ i B

zmienia sig¢ wartos¢ parametru
i przechodzi miedzy grupami



5.3. SCHEMAT MENU PARAMETROW OPERATORA.

<— Kod grupy parametréw
[

Parametr warunkowy
(parametr dostepny po spetnieniu — 5
okreslonych warunkéw)

<— Kod parametru

Nastawy progu
sterujacego i alarmoéw

- ron
e g

Nastawa progu
sterujacego

Nastawa alarmu
wyjscia OUT1
(Modut 1)

Konfiguracja
parametréw pracy

Konfiguracja
wyswietlacza

Wyboér metody
autoadaptaciji

Start funkgc;ji
autoadaptaciji

@

alarmu

wyjscia OUT2
(Modut 2)

alarmu

Wybér metody
|| regulaciji

-
-
-

MR
)

wyjscia OUT3

Kontrola
regulacji
programowej

= {®)

Tryb regulacji
zaworem

Skok sygnatu
sterujacego

Anulowanie
blokady
alarmu

Konfiguracja
gornego
yswietlacza

Konfiguracja
dolnego
yswietlacza

Funkcja regulacji
programowej

Funkcja
“migkkiego
tartu”

-

Tolerancja
'] regulacji
= progr: j

Wybér
programu

Nastawa progu
dla pierwszego
kroku

Nastawa czasu
narastania/opadania
dla pierwszego

1_ kroku

=
Nastawa czasu

przetrzymania
dla pier go
kroku

-

Nastawa progu
dla 6smego
roku

Nastawa czasu
narastania/opadania
dla 6smego

kroku

-

—- Nastawa czasu
] "-' przetrzymania
- ='/dlaé

kroku

9

*1 - parametr aktywny, gdy w regulatorze jest zainstalowany Modut-1: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420
i parametr =.
*2 - parametr aktywny, gdy w regulatorze jest zainstalowany Modut-2: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420
i parametr =.

*3 - parametr aktywny, gdy w regulatorze jest zainstalowany Modut-1: EMO-400

(]



5.3. PROGRAMOWANIE PARAMETROW TECHNICZNYCH.

0)
JC 07
cCoo
3000
@B
®
L roc
CCr O
alalals)
[

klawiszem
wychodzi sie z grupy
parametrow lub z menu

Rozpocznij nastawe
parametrow
kIaW|szem -

Jesli dostep do menu jest
zabezpieczony kodem
wyswietli sie komenda:

ELPS

Za pomoca klawiszy

() (4]

wprowadz prawidtowy kod

@
PASS
EELCH
55
@ 4
ID 1M l
ConF

i potwierdz przyciskiem

®

Bt

TS

klawiszami @ i B

zmienia sie warto$¢ parametru
i przechodzi miedzy grupami

Wybierz menu TECHNICZE
klawiszami:

i
i wejdz klawiszem

Klawiszami:

(w)iub(a)

wybierz zadang grupe
parametrow do nastawy
i wejdz klawiszem

klawiszem
przechodzi sie do kolejnego
parametru oraz akceptuje zmiany



5.3. SCHEMAT MENU PARAMETROW TECHNICZNYCH.

Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja
wejscia pomiarowego parametréw PID modutu 1 modutu 2

— P II’HDF@—’

r©

[(G5L ]

Typ i zakres
termopary

Kalibracja
progu

Wypetnienie
sygnatu
sterujacego

Kalibracj
PoSo)sm

log.
analos sterujacego

Tolerancja

t, 1 |oscylacji
wokot progu

5

Skalowanie MAX §YQna|U Przesuniecie
wejscia sterujacego zakresu
analog. grzania proporcj
Dolna MIN okres v Praca wyjscia
wartosé H impulsowania 5 b O L | steruiacego
skalowania grzania po awarii

czujnika

Wspétczynnik
zakresu proporcj

t P I} H wartos¢

skalowania chtodzenia
Zakres
-l'l n proporcjonain.
P O U U 16-punkt. L | chtodzenia

issL=2 :r skalowanie

uCAL=2eY = sygnatu

Po (65"

Stata catkowania

chtodzenia
iSSL= Stata
Wzmocn. 1
r sygnatu i} rézniczkowania
axglog. =hC chtodzenia
r el Okres
unr lll: Jedn_ostka impulsowania
pomiarowa chtodzenia
MIN sygnatu
sterujacego
htodzenia
sterujacego
LLL chlodzenia
MIN okres
Kalibracja impulsowania
wskazan chiodzenia
Filtr
Kompensacja
zimnych
koncow

termopary



<

h Przejscie do
Konfiguracja Konfiguracja Konfiguracja Kody dostepu menu
wyjscia OUT3 parametréw gtéwnych parametréw transmisji do menu operatora

Tryb pracy
wyjscia OUT3

Algorytm
regulacji
wyjscia OUT3

Wartos¢
histerezy

out3=onoF

-
10t _ | Rodzaj
out3=onoF

B

—16a2

g

9

e

SUt3=onoF zataczeniami

Rodzaj wyjscia
logicznego
OuT3

Przyporzadkowanie
wyjscia OUT3 do
kanatu wejscia
l_ pomiarowego

()

] Rodzaj
Vi L talarmu OUT3

Wartos¢ histerezy
alarmu OUT3

- P .
Opoznienie

zataczenia

alarmu OUT3

Opoznienie
wylaczenia
alarmu OUT3

,': 'alu ] 3 przerwa migdzy U" ": "-

GEnnia—— Lanqa——PASSa— SEE
a

Dolne. . Adres Kod dostepu
ograniczenie urzadzenia ' do menu operatora
nastaw

) %
Gorne_ . 101 _t|Predkosc I_ 1~ 10 IC | Kod dostepu
ograniczenie 2071 D transmisji L L I _!{do menu technicznego
nastaw
Dolne
ograniczenie Kontrotla. .
nastaw dla parzystosci

drugiego wejscia
Gorne
ograniczenie
nastaw dla
drugiego wejscia

Bit
zatrzymania

Czas otwarcia
zaworu

Wspétczynnik
skoku zaworu



5.4. OPIS PARAMETROW.

Nastawa progu sterujacego i alarméw.

Nastawa progu sterujacego. Warto$¢ mozna réwniez szybko zmienia¢
poza menu po nacisnieciu przycisku &)

Nastawa alarmu wyjscia OUT1. Parametr jest aktywny, gdy w regulatorze
jest zainstalowany Modut-1: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420

i parametr|Lowu {50000,

Nastawa alarmu wyjscia OUT2. Parametr jest aktywny, gdy w regulatorze
jest zainstalowany Modut-2: EMO-400, EMO-410 lub EMO-420

i parametr [Loud =0000.

Nastawa alarmu wyjscia OUT3. Parametr jest aktywny, gdy
parametr[L ou3)=0000.
Uwagi:

Zmiany progow moga by¢ ograniczone parametrami:[Sii-L] i[SL-u) lub[SUL ) i [5Uud

Funkcja automatycznego doboru parametréw PID (autoadaptacja).

I

w1 r| Wybor metody autoadaptacii:

Funkcja autoadaptacji niedostepna. Regulator pracuje wg.
recznych nastaw PID wprowadzonych przez uzytkownika.

!
o

M| Auto tuning - metoda oscylacji wokét progu (szczegdty ponizej)

n Self tuning - metoda identyfikacji obiektu (szczegoty ponizej)

b || Ny | e
Nt
C | C

: 5 ,': Potaczenie metody Auto tuning i Self tuning (szczegoty ponizej)

0
=

'C | Start funkcji autoadaptacii:

r O Zakonczenie procesu autoadaptacii.

'j E S Rozpoczecie procesu autoadaptaciji.

Regulator posiada funkcje automatycznego doboru nastaw PID. Funkcja ta zazwyczaj

zapewnia optymalny dobdr nastaw.

Start funkcji autoadaptacji jest mozliwy:

- przez uzytkownika

- przez regulator jesli uzytkownik zmieni nastawe progu sterujgcego o warto$¢ przewyzszajaca
zakres proporcjonalnosci

- przez regulator jesli dojdzie do zakitdcen obiektu lub nastgpig zbyt duze oscylacje wokét progu.
Warto$¢ dopuszczalnych oscylacji okresla parametr (grupa parametréw PID).



Funkcja autoadaptaciji jest realizowana wg. jednej z trzech dostepnych metod:

1. Auto tuning ( = ). Metoda oscylacji wokoét progu.

Funkcja jest uruchamiana recznie w menu

kontrola niestabilna  autoadaptacja

operatora zmieniajac parametr na marose A < »|< >
lub szybko, stosujac zewnetrny przycisk i wejscie A A A
binarne EMI-400 podtaczone do Modutu-1 lub 2. Nostaus / \ / \
Dioda AT sygnalizuje aktywacje procesu. (PSEE) \ / \ UAT
Czas trwania procesu doboru nastaw zalezy \J \J N\ i
od wtasciwosci obiektu (pojemnosé ciepina). B astawam
Metoda ta sktada sie z nastepujacych etapow: parametrow PID
- zatgczenie wyjscia sterujacego (100%) v
- obliczanie nastaw parametréw PID Pl
- zapisanie obliczonych nastaw parametrow 100%

PID do pamigci nieulotnej
- wigczenie regulacji z nowymi nastawami PID

UWAGA:
W trakcie automatycznego doboru nastaw powstajg przeregulowania. Aby uchroni¢ obiekt przed
zniszczeniem, na czas aktywacji procesu autoadaptacji nalezy nastawi¢ mniejsza wartos¢ progu
sterujgcego 0 5...10% (o ile to mozliwe).

Proces autoadaptacji Auto tuning moze zostac przerwany jesli:

- nastapi awaria czujnika

- czas trwania autoadaptacji trwa diuzej niz 8 godzin

- wystapi zanik zasilania regulatora

- uzytkownik zmieni warto$¢ nastawy progu sterujacego

- uzytkownik wytaczy funkcje autoadaptacji Eunn/=| na lub AEEA=[ ~d

Uwaga:

Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID regulator przejdzie w stan pracy z nowymi nastawami
PID i automatycznie zmieni parametr fE Fq/na|  nal -

2. Self tuning ( = ). Metoda identyfikacji obiektu.

Funkcja jest uruchamiana automatycznie po

wigczeniu zasilania. Przy czym aktualna wartosc o preca:z “nowymnl nastawar
warto$¢ mierzona musi by¢ znacznie mniejsza B /
od zadanej dla progu sterujgcego. (nastawa) ¥
Dioda AT sygnalizuje aktywacje procesu. (oroy
Czas trwania procesu doboru nastaw zalezy tymezasowy) (Set-vS)
od wiasciwosci obiektu (pojemnos¢ cieplna). AV=VS+ T
Metoda ta sktada sie z nastepujgcych etapow: (w;’:of
- wyznaczenie progu tymczasowego (AV) » czas
- zatgczenie wyjscia sterujgcego (100%), az do aygnal
osiggniecia progu tymczasowego (AV) sterujacyt
- wyznaczanie wartosci przeregulowania i czasu 100%

oscylaciji i obliczanie nastaw parametréw PID
- zapisanie obliczonych nastaw parametréw
PID do pamigci nieulotnej
- wigczenie regulacji z nowymi nastawami PID

czas

\/




Proces autoadaptacji Set tuning moze zosta¢ przerwany jesli:

- nastgpi awaria czujnika

- czas trwania autoadaptacji trwa dtuzej niz 8 godzin

- wystagpi zanik zasilania regulatora

- uzytkownik zmieni wartos¢ nastawy progu sterujgcego

- uzytkownik wytaczy funkcje autoadaptacii = nogl

Uwaga:

Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID regulator przejdzie w stan pracy z nowymi
nastawami PID i automatycznie zmieni parametr [ unn/na| ngl

3. Potaczenie metody Auto tuning i Self tuning ( =RESE ).

Jesli uzytkownik wybierze tq metode autoadaptacji, regulator po podaniu zasilania uruchomi
automatycznie funkcje autoadaptacji Self tuning. Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID,
dzieki tej metodzie, przejdzie w stan pracy z nowymi nastawami PID i automatycznie zmieni
parametr|t unnlna [AE unl (Auto tuning) . Przy kolejnych zataczeniach funkcji autoadaptacii
(np. po znacznej zmianie wartosci zadanej) bedzie realizowat tg funkcje metoda Auto tuning.

m Wybdr metody regulac;ji.
Regulacja automatyczna. Domysinie realizowana jest regulacja
nuto automatyczna (Auto), gdzie warto$¢ nastawy progu sterujacego podaje
sie w jednostkach sygnatu mierzonego (temperatura, wilgotnos$¢ itp.)
zgodnie z pkt. 5.1.

Regulacja reczna. Daje mozliwos¢ bezposredniej regulacji wyjsciem
sterujgcym. Dzieki temu mozna identyfikowaé, badac¢ lub sterowaé
obiektem nawet przy uszkodzeniu czujnika. Wejscie w tryb regulacji
recznej nastepuje po zatwierdzeniu tej nastawy lub stosujgc zewnetrzny
przycisk i wejscie binarne EMI-400 podtaczone do Modutu-1 lub 2.
Po przejsciu w tryb reczny moze nastapi¢ skok sygnatu sterujacego
(parametrls PLE]), a dolny wyswietlacz bedzie wskazywat biezacq
wartos¢ sygnatu sterujgcego.

Zmiana wartosci sygnatu sterujgcego w trybie recznym:

=] Przejdz do nastawy < 0 1 71| Klawiszami:
Ej kIaW|szem ,azdioda | C O 1 lub
:'UDD “M” zacznie mlgac e “n3nn =

dokonaj zmiany nastawy

. (+] E}i El T i zatwierdz klawiszem

Przy regulacji ON-OFF sygnat sterujacy mozna ustawi¢ na 0% (OFF) lub 100% (HEAT lub COOL).
Przy regulacji PID sygnat sterujacy mozna ustawi¢ na dowolng warto$¢ z zakresu 0...100%.

Kontrola regulacji programowej. Szczegoty w pkt.
Zakonczenie regulacji programowej (komenda STOP).

Zatrzymanie regulacji programowej (komenda PAUZA).

o ,'_ d Rozpoczecie regulacji programowej (komenda START).

a



Tryb regulacji zaworem. Aby funkcja byta aktywna w regulatorze musi by¢

zainstalowane dodatkowe wyjscie przekaznikowe: Modut-1 EMO-400.

Funkcja sterowania zaworem nieaktywna

H E H _| Grzanie - regulacja zaworem aktywna i realizowana na podstawie

L] parametréw grzania PID.
i 1 | Chiodzenie - regulacja zaworem aktywna i realizowana na podstawie
L OO0L| parametrow chiodzenia PID.
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Zasilanie
100...240V~ 50/60Hz

EMO-400

Max. 3A
—==—9® Zasilanie
® zaworu

Masa

Otwieranie

ZAWOR z SILOWNIKIEM
-
Parametry powigzane (Grupa parametréw technicznych: m )
on

Czas petnego otwarcia zaworu w sekundach. :
Zakres zmian: 5...600sek.
Wspéitczynnik skoku zaworu. Zakres zmian: 0.1...5.0%
Na podstawie tego wspotczynnika i parametru(UL ££] okresla sie minimalny czas
skoku zaworu. (np. =100sek. i =1.0%, wtedy minimalny czas skoku

zaworu wynosi 100sek.*1%=1sek.)
Jesli wystepujg oscylacje wokot progu nalezy zwiekszy¢ ten parametr.



