SBEMKO

ESM-4435

REGULATOR CYFROWY

Z UNIWERSALNYM WEJSCIEM
POMIAROWYM i WYJSCIEM _
STERUJACYM 4...20mA/0...10V wersja 2.0

INSTRUKCJA OBSLUGI / KARTA GWARANCYJNA

TERMOPLUS gwarantuje, iz produkt wymieniony w niniejszej karcie gwarancyjnej jest nowy, wolny od jakichkolwiek
wad materiatowych i wykonawczych, wykonany z dobrej jakosci materiatu i spetnia wymagania techniczno —
materiatowe okreslone przepisami prawa dla tego typu urzadzen.
WARUNKI GWARANCJI
Okres gwarancji wynosi 24 miesiecy od daty zakupu.
Producent zastrzega sobie prawo do rozpatrzenia i naprawy urzgdzenia w ciggu 14 dni roboczych od dnia
dostarczenia urzagdzenia do producenta.
Dowdd zakupu stanowi dla uzytkownika podstawe do wystgpienia o bezptatne wykonanie naprawy.
UPRAWNIENIA KLIENTA
. Klient ma prawo w ramach gwarancji do bezptatnej naprawy urzadzenia w wypadku wady ujawnionej w okresie
trwania gwarangiji.
. Klient moze zgda¢ wymiany urzadzenia na nowy produkt, wolny od wad w okresie gwarancji, tylko wtedy, jesli
producent stwierdzi, iz usunigcie wady nie jest mozliwe.
OGRANICZENIA GWARANCJI
. Naprawom gwarancyjnym nie podlegajg uszkodzenia wynikajgce z uzytkowania przyrzadu niezgodnie z
przeznaczeniem, ingerencji mechanicznej oraz dokonywania samowolnych napraw i modyfikacji.
. Gwarancja nie obowigzuje w przypadku niewtasciwej eksploatacji i wad wynikajgcych z pracy urzadzenia w
warunkach otoczenia niezgodnych z ponizszg instrukcjg obstugi oraz w przypadku pozaru, uderzeniu pioruna,
zalania, przegrzania lub innej sity wyzszej powodujgcej zniszczenie lub uszkodzenia.
Gwarancja nie obejmuje klawiatury, ani zadnych innych materiatéw zuzywajacych sie podczas normalnego dziatania
przyrzadu.
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SPOSOB ZGLASZANIA REKLAMACJI

. W przypadku stwierdzenia wadliwego dziatania urzadzenia nalezy skontaktowac sie z Dziatem Serwisu dzwonigc na
numer telefonu 15 814 91 40 z informacjg o problemie. Wadliwa praca moze wynika¢ z niepoprawnej
konfiguracji urzadzenia lub ze zlej interpretacji instrukcji obstugi!
Koszty zwigzane z bezpodstawng reklamacjg obciazajg zgtaszajgcego.

. PRZED oddaniem urzadzenia prosimy o sprawdzenie, czy jest kompletne i pozbawione uszkodzen mechanicznych.
Nastepnie prosimy wysta¢ urzgdzenie na ponizszy adres
z kopig dowodu zakupu oraz opisem uszkodzenia.
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Adres serwisu:
TERMOPLUS
ul. Kwiatkowskiego 9
37-450 Stalowa Wola

Data zakupu: ......ccccocevviiiiiinniccce Pieczatka Dystrybutora

Zgodnie z Dyrektywg Europejskg 2002/96/WE oraz Ustawa o zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym takie oznakowanie informuje o
zakazie umieszczania zuzytego sprzetu elektronicznego wraz z innymi odpadami pochodzacymi z gospodarstwa domowego. Zuzyte
urzadzenie oddaj do odpowiedniego punktu sktadowania, lub przeslij do nas, gdyz znajdujace sig¢ w urzgdzeniu niebezpieczne sktadniki mogg
by¢ zagrozeniem dla srodowiska.




1. CHARAKTERYSTYKA REGULATORA
Regulator przeznaczony jest do wspotpracy z czujnikami rezystancyjnymi Pt100, termoparami
oraz sygnatami analogowymi pradowymi i napieciowymi. Wybér rodzaju wejscia dokonuje sie w
menu regulatora. Charakteryzuje sie duzg doktadnoscig i stabilnoscig pomiaru. Regulator
posiada dwa wyswietlacze LED: gérny wyswietlacz wskazuje aktualng warto$¢ mierzong, zas
dolny warto$¢ zadang.
Regulator ma 3 wyjscia konfigurowane OUT1, OUT2, OUT3:

OUT1: alarmowe 1 przekaznikowe

OUT2: sterujgce lub alarmowe 2 przekaznikowe

OUTS3: sterujgce SSR
Prég sterujgcy ma regulacje typu ON-OFF lub PID z funkcjg automatycznego doboru
parametréw PID (auto tuning i self tuning), a progi alarmowe ma regulacje typu ON-OFF.
Przyrzad ten stosowany jest do: kontroli proceséw przemystowych. Montowany w tablicy za
pomocg dotgczonym uchwytéw montazowych.

2. DANE TECHNICZNE

WEJSCIE UNIWERSALNE:

- analogowe pradowe 0...20mA; 4...20mA

- analogowe napieciowe 0...50mV; 0...5V; 0...10V

- czujniki termometryczne Pt100 (2 lub 3-przewodowe)
-termopary K, J,E, T,B, R, S, N, C, L

KONTROLA PRACY:

Algorytm regulaciji:

sterujgcy: P., Pl, PD, PID z funkcjg autoadaptacji

progi alarmowe: ON-OFF

Nastawa: z klawiatury foliowej

Tryb regulacji: rewersyjny (grzanie) lub bezposredni (chtodzenie)
Czas prébkowania: 3 razy na sekunde

WYJSCIA:

wyjscie alarmowe przekaznikowe OUT1: SPST 5(1)A 250VAC
wyjscie alarmowe przekaznikowe OUT2: SPST 5(1)A 250VAC
wyjscie sterujgce OUT3: 0/4...10mA oraz 0/2...10V
Wyswietlacz: podwdjny LED, 4 cyfry o wysokosci cyfr 10 i 8mm
Doktadnosé: £0,25% zakresu

Rozdzielczosé: 1,0; 0,1; 0,01; 0,001

Filtr sygnatu mierzonego: 0...900sek.

Kompensacja zimnych koncéw termopar: automatyczna +0,1°C/1C
Warunki pracy: -5...55°C; 20...90%RH (bez kondensacji)
Obudowa: tablicowa PC+ABS UL94V0, wodoodporna

Stopien ochrony: NEMA 4, IP65 od frontu, IP20 od strony zigcz
Wymiary obudowy (sz x w x gt): 48 x 48 x 76mm

Wymiary otworu montazowego: 46 x 46mm

Ztacza: Srubowe, max przekroj przewodu 2,5mm?

Pobdér mocy: max 6 VA

Zasilanie: 100...240VAC (£15%, £10%); 50/60Hz lub 24AC/DC
Certyfikaty: CE, UL, cUL

Produkcja: EMKO



3. SPOSOB ZAMAWIANIA

ESM4435 |- 20/{ 0|1 /|01/|04
Zasilanie: Kod: J
100-240V (+15% / -10%) 50/60Hz 1
24VAC (+15% /-10%) 24VDC (+15% / -10%) 2
12VDC (+15% / -10%) 6
Wejscie pomiarowe: Kod:
uniwersalne 20
Interfejs do komunikacji: Kod:
brak 0
Wyjscie alarmowe OUT1: Kod:
Wyjscie przekaznikowe SPST 5A(1)250V 1
Wyjscie alarmowe OUT2: Kod:
Wyjscie przekaznikowe SPST 5A(1)250V 01
Wyjscie sterujace OUT3: Kod:
Wyjscie analogowe 0/4...20mA oraz 0/2...10V 02

4. PANEL PRZEDNI.

wskaznik stopni Celsiusza

wskaznik stopni Fahrenheita

wskaznik jednostki

wskaznik trybu

(EEMKO) ESM-4430
Lt cOoo0

wyswietlacz

regulacji F gy - 1) wartosci mierzonej
automatycznej Mo '_’ D '_’ L'

diody sygnalizujace aktywacje ot ooo B wyswietlacz

wyjs’_(; qdpowie_dnio: A0z M D L D wartosci zadanej

- wyjscle steru]ace '—L PSET ASET1 ASETZ\ diody sygnalizujqce

- wyjscie alarmowe 1
- wyjscie alarmowe 2
lub sterujace przekaznikowe _P

odpowiednio:

AT AIM SET H
- nastawe progu sterUchego
V4 .‘-' -Alarmu 1
Progess Contfoller - A|armu 2

sygnalizacja
procesu
autotuningu

wskaznik trybu
regulacji recznej

_—

klawisz wejscia
do menu

klawisz nastawy
wartosci zadanej

\ toru gtownego i alarméw

klawisz zwigkszajacy
wartos¢ oraz
zmiany trybu regulacji
z recznej na automatyczng

klawisz zmniejszajacy
wartos¢ oraz

aktywujacy funkcje
autotuningu



5. OBSLUGA REGULATORA.
5.1. ZMIANA NASTAWY PROGU STERUJACEGO i ALARMOW.
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bt Gorny wyswietlacz ¥ nastaw prég sterujgcy
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L ,_"— r ,_" klawiszem Zmiany progdéw moga by¢ ograniczone
- Su lub nastaw progi parametrami: (5 [f - L | i[5 L -
_ NM\ — alarm%we w tetn sam Alarm 2 jest nieaktywny gdy parametr =0
< (&[] SPOSOD prog sterujgey. Wtedy OUT2 jest wyjsciem sterujgcym
przekaznikowym i pracuje réwnolegle z OUT3.
Informacja:

Aby usprawni¢ szybkie zwiekszanie lub zmniejszanie wartosci nastaw:
przytrzymujgc klawiszlub stale przez minimum 5 sekund dzigsigte czesci jednosci
zamienig sie w jednosci, a po 10 sekundach jednosci w dziesigtki.

5.2. PROGRAMOWANIE PARAMETROW REGULATORA.
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5.3. SCHEMAT MENU REGULATORA.
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5.4. LISTA PARAMETROW.

-, r ',:’ n Funkcja automatycznego doboru parametréw PID (autoadaptacja).
|': u 1 n| Wybdr metody autoadaptacii:

Ir:unkcjahautoadaptacji niedostepna. Regulator_pracuje.wg_
gcznych nastaw PID wprowadzonych przez uzytkownika.

Auto tuning (szczegoty ponizej)

Self tuning (szczegdty ponizej)

A E S E| Potaczenie metody Auto tuning i Self tuning (szczegéty ponizej)

A E E n| start funkeji autoadaptaci:

Funkcja autoadaptacji uruchamiana rgcznie klawiszem
M O] Gdy proces autoadaptaciji Auto tuning jest wiasnie realizowany

nastawa na przerywa ten proces.

Y E 5| Funkcja autoadaptacji uruchamiana automatycznie.

Regulator posiada funkcje automatycznego doboru nastaw PID. Funkcja ta zazwyczaj

zapewnia optymalny dobdr nastaw.

Start funkcji autoadaptacji jest mozliwy:

- przez uzytkownika

- przez regulator jesli nastgpi zamiana nastawy progu sterujgcego o wartos¢ okoto 25%
zakresu lub wiecej

- przez regulator jesli dojdzie do zakidcen obiektu lub nastgpig zbyt duze oscylacje wokét progu.
Warto$¢ dopuszczalnych oscylacji okresla parametr (grupa parametréw PID).

Funkcja autoadaptacji jest realizowana wg. jednej z trzech dostepnych metod:

1' AUto tuning ( = )' wartosé A kontrola niestabilna  autoadaptacja
Funkcja jest uruchamiana recznie klawiszem mierzona| |q ) ig >
lub automatycznie po wtgczeniu regulatora A N N
gdy = Nastawa / \ / \ A
Dioda AT sygnalizuje aktywacje procesu. (PSEED \ / \ \V/ x
Czas trwania procesu doboru nastaw zalezy \/ NS 1
od wtasciwosci obiektu (pojemnosé ciepina). P rastawami
Metoda ta sktada sie z nastepujgcych etapéw: peramenen e
- zalgczenie wyjscia sterujacego (100%) g
- obliczanie nastaw parametréw PID starciao/
- zapisanie obliczonych nastaw parametrow 100%
PID do pamigci nieulotnej
- wigczenie regulacji z nowymi nastawami PID caoe

UWAGA:

W trakcie automatycznego doboru nastaw powstajg przeregulowania. Aby uchroni¢ obiekt przed
zniszczeniem, na czas aktywacji procesu autoadaptacji nalezy nastawi¢ mniejszg wartos$¢ progu
sterujgcego 0 5...10% (o ile to mozliwe).

(e



Proces autoadaptacji Auto tuning moze zosta¢ przerwany jesli:

- nastgpi awaria czujnika

- czas trwania autoadaptacji trwa dtuzej niz 8 godzin

- wystapi zanik zasilania regulatora

- uzytkownik zmieni wartos¢ nastawy progu sterujgcego

- uzytkownik wytaczy funkcje autoadaptacii = lub REER|=

- uzytkownik wytaczy funkcjg autoadaptacji kIawiszem

Uwaga:

Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID regulator przejdzie w stan pracy z nowymi nastawami
PID i automatycznie zmieni parametr [AL £ n|na| YE 5], aby unikna¢ ponownego zatgczenia
funkcji autoadaptacji przy ponownych zatgczeniach regulatora.

2. Self tuning ( = ) artose praca 2 nowym” nastawai
Funkcja jest uruchamiana automatycznie po '"ie";::“ / P
wigczeniu zasilania. Przy czym aktualna (nastawa) ¥
warto$¢ mierzona musi by¢ znacznie mniejsza (oroe
od zadanej dla progu sterujgcego. tymezasowy) (Set-vS)
Dioda AT sygnalizuje aktywacje procesu. AV=VS+ T
Czas trwania procesu doboru nastaw zalezy (w;’rf;f
od wiasciwosci obiektu (pojemnosc¢ cieplna). poczatkowa) » czas
Metoda ta skfada sie z nastepujgcych etapow:
- wyznaczenie progu tymczasowego (AV) sormjacdp
- zalgczenie wyjscia sterujgcego (100%), az do 100%
osiggniecia progu tymczasowego (AV) \l
- wyznaczanie wartosci przeregulowania i czasu > czas

oscylaciji i obliczanie nastaw parametréw PID
- zapisanie obliczonych nastaw parametrow
PID do pamigci nieulotnej
- wigczenie regulacji z nowymi nastawami PID

Proces autoadaptacji Set tuning moze zosta¢ przerwany jesli:

- nastgpi awaria czujnika

- czas trwania autoadaptacji trwa dtuzej niz 8 godzin

- wystapi zanik zasilania regulatora

- uzytkownik zmieni wartos¢ nastawy progu sterujgcego

- uzytkownik wytgczy funkcje autoadaptacii = nd

Uwaga:

Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID regulator przejdzie w stan pracy z nowymi
nastawami PID i automatycznie zmieni parametr [ ynn/na| g

3. Potaczenie metody Auto tuning i Self tuning ( =ALSE] ).

Jesli uzytkownik wybierze tg metode autoadaptaciji, regulator po podaniu zasilania uruchomi
automatycznie funkcje autoadaptacji Self tuning. Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID,
dzieki tej metodzie, przejdzie w stan pracy z nowymi nastawami PID i automatycznie zmieni
parametrlt unnlna [AE unl (Auto tuning) . Przy kolejnych zataczeniach funkgji autoadaptacji
(np. po znacznej zmianie warto$ci zadanej) bedzie realizowat tg funkcje metodg Auto tuning.




Skok sygnatu sterujgcego przy zmianie trybu regulacji

(Auto/Manual - opis ponizej):
Przy zmianie trybu regulacji wartos¢ sygnatu sterujgcego
M 0O zjednego trybu na drugi nie jest brana pod uwage.

Przy zmianie z trybu regulacji recznej (Manual) na tryb regulaciji
c automatycznej (Auto) wartos¢ sygnatu sterujacego jest brana
pod uwage jako pierwsza warto$¢. Przy zmianie z trybu regulacji

automatycznej (Auto) na reczng (Manual) warto$¢ sygnatu
sterujgcego jest brana pod uwage jako nastawa.

Regulator ma mozliwos$¢ pracy w trybie regulacji automatycznej (Auto) lub recznej (Manual).

Tryb regulacji jest sygnalizowany przez zielong diode “A” lub “M”. DomysInie realizowana jest
regulacja automatyczna (Auto), gdzie warto$¢ nastawy progu sterujgcego podaje sie w
jednostkach sygnatu mierzonego (temperatura, wilgotnos¢itp.) zgodnie z pkt. 5.1.

Regulacja reczna daje mozliwo$¢ bezposredniej regulacji wyjsciem sterujgcym. Dzigki temu
mozna identyfikowaé, badac¢ lub sterowa¢ obiektem nawet przy uszkodzeniu czujnika. Wejscie w
tryb regulacji recznej dokonuje sie przyciskiem . Po przejsciu w tryb reczny moze nastgpi¢ skok
sygnatu sterujgcego (parametrlb P L E] ), a dolny wys$wietlacz bedzie wskazywat biezgcg wartosé
sygnatu sterujgcego.

Zmiana warto$ci sygnatu sterujgcego w trybie recznym:

< U B B Zzﬁggziec:s stawﬁ_ ‘ B B 3 B Klawiszami:
o AT A «|, az dioda w ,—,B,-”-, Iub
ety “M” zacznie migac. SERy NN

dokonaj zmiany nastawy

= i zatwierdz klawiszem

Przy regulacji ON-OFF sygnat sterujgcy mozna ustawi¢ na 0% (OFF) lub 100% (HEAT lub COOL).
Przy regulacji PID sygnat sterujgcy mozna ustawi¢ na dowolng wartos¢ z zakresu 0...100%.

E]% (7]

Anulowanie blokady alarmu
(ustawienia blokady alarmu - patrz parametr z grupy
lub zgrupyRLnd )

r o| Blokada jest zatgczona po wystgpieniu alarmu

Y E 5| Anulowanie blokady alarmu
|
o1 gP Konfiguracja wyswietlaczy.

]
L 13
F d 5 P| Konfiguracja gémego wyswietlacza:

0000 wyswietlacz wskazuje warto$é mierzong (PV).

c
c

11 Wyswietlacz wskazuje réznice pomiedzy warto$cig zadanag,
!l a mierzong (SV-PV).

b d 5§ P| Konfiguracja dolnego wyswietlacza:

0000 wyswietlacz wskazuje warto$¢ zadang (SV).

c c3
c c3
c3

Wyswietlacz wskazuje warto$¢ procentowg
sygnatu sterujgcego

(N]
n 1
u i

(=]
C3
C3
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Rodzaj wejscia:

0000 Wejscie termoelektryczne TC (termopary).

Konfiguracja wejscia pomiarowego.

C
C
J |C

,' Wejscie termorezystancyjne Pt100.

C3) &3

i [
coc
]

C| Wejscie analogowe pradowe lub napigciowe.
Jesli

c

rmopary i zakres pomiarowy:
a po przecinku oznacza rozdzielczos¢ 0,1 stopnia)

L (-100°C;850°C) lub (-148°F;1562°F)

e
(M|
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ca
c3

L (-100.0°C;850.0°C) lub (-148.0°F;999.9°F)

c3
L | I

J (-200°C;900°C) lub (-328°F;1652°F)

c3
c3
naj | ——

J (-199.9°C;900.0°C) lub (-199.9°F;999.9°F)

i
C3 |3 |03 |[C3] |C3] O3] C3) |C3) .2 22
Sy NN

K (-200°C;1300°C) lub (-328°F;2372°F)

K (-199.9°C;999.9°C) lub (-199.9°F;999.9°F)

i [
o)

R (0°C;1700°C) lub (32°F;3092°F)
R (0.0°C;999.9°C) lub (32.0°F;999.9°F)

S (0°C;1700°C) lub (32°F;3092°F)

ii
Lol GO

S (0.0°C;999.9°C) lub (32.0°F;999.9°F)

T (-200°C;400°C) lub (-328°F;752°F)

ca c3
C3) €3] &3 €3 O] &3 O] |c3) c2
c3 -

T (-199.9°C;400.0°C) lub (-199.9°F;752.0°F)

ii

) Ny

B (44°C;1800°C) lub (111°F;3272°F)

B (44.0°C;999.9°C) lub (111.0°F ; 999.9°F)

i |

E (-150°C;700°C) lub (-238°F;1292°F)
E (-150.0°C;700.0°C) lub (-199.9°F;999.9°F)
N (-200°C;1300°C) lub (-328°F;2372°F)

(-199.9°C;999.9°C) lub (-199.9°F;999.9°F)

(0°C;2300°C) lub (32°F;3261°F)

o o =z

(0.0°C;999.9°C) lub (32.0°F;999.9°F)

e i e o e o
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Zakres pomiarowy i rozdzielczos¢ wejscia Pt100.

0000 Pt100 (-200°C;650°C) lub (-328°F;1202°F), rozdzielczos¢ 1 st.

A A Pt100 (-199.9°C;650.0°C) lub (-328°F;1202°F),
U Uy 1l rozdzielczo$é 0,1 st.

i

Jesli
550

uuy

ejscia analogowego i zakres wskazan.

...50mV (-1999; 9999)
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s
—_c3
o o

.5V (-1999; 9999)
.10V (-1999; 9999)

I

o | e | e | |
(NN N]
o o

...20mA (-1999; 9999)

ca
ca

=
=
S

...20mA (-1999; 9999)
Jesli
55U d P n E| Potozenie kropki:

1 I brak kropki “0000”

[miu] I
!r::
ca
n
ca
ca
C

i [ | i
i | i
| e i e
Ly |Fy) | —

1 miejsce “000.0”
2 miejsce “00.00”
3

miejsce “0.000”
Jesli H

Skalowanie wejscia analogowego.

uuy

| !DI
]
]

|-

C
A
—

[ |

[ |

CoC

7] []| brak skalowania

,' skalowanie 2 punktowe (dolna i gérna warto$¢ graniczna)

c3
ca
c3

E’ niestandardowe skalowanie 16 punktowe

Jesli iy . .
+ Dolna warto$¢ skalowania wej$cia analogowego
C ™ OL| (zakres zmian -1999...9999), np. dla 4mA.
oo i
| Gorna warto$¢ skalowania wejscia analogowego
> 0O M| (zakres zmian -1999...9999), np. dla 20mA.
Jesli . o ) .
» P 0] [] Kolejne wartosci dia kazdego z 16-tu punktéw skalowania
i H wartosé Przyktad skalowania 16-punktowego
N e | m'e;iona dla niestandardowej termopary 0-50mV
P o 5 Po10
:°:1 Po09
o012
,, Po08
Pol2 pou7
Po15 Po0s
Po16
Po05
Po04
Po03
S T :
kolejne Po01 feees . 50mv
A L= 50
do wwf;t‘::g;enia Po00 = 3.125 6.25 9.375 12.5 15.62518.7521.825 25 28.125 31.25 34.375 37.5 40.625 43.75 46.875 e
P < 16.x 3,125mV. = 50mV >




Jesli

m Wzmochnienie sygnatu analogowego. Zakres zmian: 1,000...9,999.

Wybér jednostki wejscia.
Stopnie °C (dioda °C na wyswietlaczu)

Stopnie °F (dioda °F na wyswietlaczu)
Jesli
Jednostka procesu (dioda ﬁ na wyswietlaczu).

g4od , , : . .
|:| brak jednostki (brak jednostki na wy$wietlaczu)

Minimalna wartos¢ wskazan. Zakres zmian zalezy od wejscia.
,'_ o L | (po przekroczeniu tej wartosci gorny wyswietlacz bedzie migat
lub zatgczy sie wyjscie alarmowe - patrz ustawienia alarmow).

Maksymalna warto$¢ wskazan. Zakres zmian zalezy od wejscia.
L P l'_ (po przekroczeniu tej wartosci gérny wyswietlacz bedzie migat
lub zatgczy sie wyjscie alarmowe - patrz ustawienia alarmow).

a7 Kalibracja wskazan sygnatu mierzonego (PV).
Wartos¢ parametru jest dodana do wartosci sygnatu mierzonego.
Zakres zmian: -10%...10% zakresu pomiarowego.

o Stata czasowa filtra sygnatu mierzonego
1L |': (im mniejsza warto$¢ tym czestsze probkowanie)
Zakres zmian: 0,0...900,0 sek.

Jesli
[ | 1 L| Kompensacja zimnych koricw termopar.
]

automatyczna
brak
1d

Konfiguracja pametréw PID.
L Omi— | Przyregulacji PID dostepne sg ponizsze parametry do nastawy:
P[]l 1t Jltl Jloul | bt ] R- | SUef| PoFj
P55 Strnl o-dbl 56ad

Przy regulacji ON-OFF (zatgcz-wytgcz) dostepne sg tylko 2 parametry do
nastawy:

Zakres proporcjonalnosci.
Zakres zmian: 000,0...999,9% zakresuod [ L ol|do| uPL]

|7

Stata czasowa catkowania.
Zakres zmian: 0000...3600sek. (0 - wytgcza catkowanie)

Stata czasowa rézniczkowania.
Zakres zmian: 000,0...999,9sek. (0 - wytgcza rézniczkowanie)

Okres impulsowania.

Zakres zmian: 1...150 sek.

(przekaznik potprzewodnikowy SSR: 1...2 sek.

przekaznik elektromagnetyczny: 5...150 sek. , zalecany okoto 30sek.)

il
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Po55

Minimalna warto$¢ sygnatu sterujgcego. Zakres zmian: 0,0%....oul |

Maksymalna warto$¢ sygnatu sterujgcego. Zakres zmian: ...100%

Minimalny okres impulsowania. Zakres zmian: 0,0 sek...
(przy nastawie 0,0 sek. nastawa wyniesie 50msek. dla bezpieczenstwa)

Histereza filtra przeciwzaktoceniowego. Regulator probkuje

sygnat mierzony 3 razy na sekunde. Jesli nastapi duzy, pojedynczy skok
sygnatu mierzonego, warto$¢ ta zostanie pominieta i nie zostanie
wyswietlona na gornym wyswietlaczu. W jej miejsce zostanie wyswietlona
poprzednio zmierzona wartosc.

Zakres histerezy: 0...gérna granica zakresu pomiarowego

:i:rrtchr?a A pojedyncze prébki
s3 pomijane

N Ar pojedyncze probki
(PSEE]D

A nie sa pomijane
/ Ar

pojedyncze probki
s3 pomijane

A -
P czas

Kalibracja nastawy progu sterujgcego. Warto$¢ parametru jest dodana do
nastawy progu sterujgcego. Parametr uzywany do przesuniecia zakresu
proporcjonalnosci. Zakres zmian:

- gbérna granica zakresu pomiar/2...+ gérna granica zakresu pomiar/2

Wypetnienie sygnatu sterujgcego. Warto$¢ parametru jest dodana do
wartosci sygnatu sterujgcego wyliczonego na podstawie nastaw PID.
Zakres zmian: 0,0%...100,0% dla grzania

-100,0%...0,0% dla chtodzenia

sygnat A
sterujacy

100%

PoFS =5.0%

50%

POFS = -5.0%/

w_ wartosc
7" mierzona

0%
500

Kalibracja sygnatu sterujgcego w stosunku do nastaw PID.
Wartos¢ parametru jest dodana do wartosci sygnatu sterujgcego
wyliczonego na podstawie nastaw PID zgodnie z warto$cig mierzona.
PoGS « PSEE] / [ uPL]-[ L ol]=warto$é dodana do
wartosci mierzonej
Zakres zmian: 0,0%...100,0% dla grzania
-100,0%...0,0% dla chtodzenia

sygnat A
sterujacy

100%

"x‘ sygnat sterujacy
s » kalibracjg

50% 2%,

w  Wwarto$c
7" mierzona

0%

500




Dopuszczalna warto$¢ oscylacji wokét progu. Jesli dojdzie do
zaktocen obiektu i warto$¢ oscylacji bedzie wieksza niz warto$¢
parametru, nastgpi automatyczny start funkcji autoadaptac;ji, aby
wyznaczy¢ nowe nastawy PID.

Zakres zmiany: 1, gérna granica zakresu pomiarowego

wartos¢ A Start funkcji
mierzona autoadaptaciji
A
Nastawa v Stm /\
(PSEE)
Strn \_/
.

P czas

Przesuniecie zakresu proporcjonalnosci przy pracy z charakterystykg
chtodzenie-grzanie (tzw. strefa martwa i wspéina).

Parametr jest uzywany przy regulacji PID i ON-OFF.

Warto$é jest dodana do wartosci nastawy dla chtodzenia.
Jesdli nastawa dla grzania wynosi: PS5 EE] +

wtedy nastawa dla chtodzenia wynosi: PSEE] + [SUaF] + o -dbl
Jesli > 0 strefa martwa

sygnat A
sterujacy

< »

>

100%

<

50%

o Wwartosé

0% .
» mierzona

= ~
.,

A&

Nastawa

grzania([PSEE])

.
4 Nastawa

chtodze!

nia([F5EH+o - db)

sygnat A
sterujacy

Jesli < 0 strefa obustronnie aktywna

N« Ll

100%

50%

w, Wartos¢

0%
7 mierzona

Nastawa « Nastawa
chtodzenia (PSEE]+[o - dH]) grzania([PSEL])
Praca wyjscia sterujgcego po uszkodzeniu czujnika. Parametr okresla
zachowanie sie wyjscia sterujgcego po uszkodzeniu czujnika.
Zakres zmiany:
przy kontroli PID: 0,0...100,0% sygnatu sterujgcego
przy kontroli ON-OFF: wyjscie wytgczone lub zatgczone
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Konfiguracja pracy regulatora i wyjscia sterujgcego.

A
o
3
I

o ,C,' o :: Rodzaj wyjscia sterujgcego OUT 3.

N 0010 0...20mA (0...10V przy zastosowaniu opornika 5000hm)

000 1) 4..20mA (2...10V przy zastosowaniu opornika 5000hm)

Tryb regulacji wyjscia sterujagcego OUT3
F HE| Grzanie

0 0O L | Chiodzenie

Algorytm regulacji wyjscia sterujgcego OUT3

Regulacja PID

Ii



- F t Minimalna przerwa miedzy dwoma zatgczeniami wyjscia sterujgcego
()] Zakres: 0,0...100,0 sekund

|
|

0
=
3

Konfiguracja Alarmu 1 (wyjscie OUT1).

LonF
Tryb pracy wyjscia OUT1:
Wyjscie alarmowe
Wyjscie reczne. Po wybraniu tego parametru wyjscie moze by¢
zatgczane/wytaczane jedynie recznie z klawiatury regulatora
przyciskiem
1 3 Wyjscie do sygnalizacji awarii czujnika.
-U U U CJ Jest aktywowane w momencie uszkodzenia lub btedu czujnika.
Wyjscie do sygnalizacji bledu wskazan.
Jest aktywowane w momencie przekroczenia minimalnej| L ol
lub maksymalnej[ P[] wartosci wskazan wejscia pomiar.
Jesli
A1l E | Rodzajalarmu:
A Alarm bezwzgledny gorny.
- nonn OFF JHvsy ©ON Jest wartoscig bezwzgledna i nie
vuuy I zalezy od nastawy progu sterujgcego
Alarm bezwzgledny dolny.
AAn ON tHYST OFF Jest wartoscig bezwzgledna i nie
) zalezy od nastawy progu sterujgcego
PRLESSIN Alarm wzgledny gorny.
Jest odchytkg goérng od nastawy
0002 OFF +HYS e ‘ progu sterujgcego.
uuyu FSEL
Alarm wzgledny dolny.

Jest odchytkg dolng od nastawy

ON 4HYSY OFF '
B B B 3 « progu sterujgcego.

D > > Alarm pasmowy zewnetrzny.
3 Jest zalezny od nastawy progu
nnn ‘ON HYS+ i +HYS ON‘ sterujgcego. Sygnalizuje

przekroczenie na zewnatrz pasma o

szerokosci 2 x AL - .

AL
M— » __ Alarm pasmowy wewnetrzny.
OFF HYS} ON +HYS orr Jest zalezny od nastawy progu
ood5 sterujgcego. Sygnalizuje

przekroczenie do wewnatrz pasma o

szerokosci 2 x[AL - 1.



Wartos¢ histerezy wyjscia alarmowego 1.
! !

| ’ Fi' [N H I} Zakres zmian: 0...50% zakresu pomiarowego.

uuuu

Fi' 1] Opdznienie zatgczenia wyjscia alarmowego 1.
O 1 Zakres zmian: 0...9999 sek.

C 1] Opodznienie wytgczenia wyjscia alarmowego 1 oraz funkcja blokady alarmu.
Zakres zmian opdznienia: 0...9998 sek.

Przy nastawie 9999 pojawi sie kod: [L £ [ H|, ktéry oznacza nastawe
blokady alarmu.

(anulowanie blokady patrz parametr w grupie[ runl)
Alarm | ON |

Ron |
»

>
<>

Wyjscie ON
ouT1

A
Y

ALnc

= = Konfiguracja Alarmu 2 (wyj$cie OUT2) - gdy aktywne (o[ nF|]= )
L ori
Tryb pracy wyjscia OUT2:
Wyjscie alarmowe
Wyijscie reczne. Po wybraniu tego parametru wyjscie moze by¢
nan i
U U U 1| zataczane/wytgczane jedynie recznie z klawiatury regulatora
przyciskiem
AN E Wyjscie do sygnalizacji awarii czujnika.
-U U U L] Jest aktywowane w momencie uszkodzenia lub btedu czujnika.
A A 5 Vyiscie do sygnalizacji bledu wskazan.
U U U J| Jest aktywowane w momencie przekroczenia minimalnej| L o]
Jesi lub maksymalnej| P || wartosci wskazan wejscia pomiar.
ﬁ,q | E 2 Rodzaj alarmu:
arnn Alarm bezwzgledny gorny.
0508 OFF pHvsp ON Jest wartoscig bezwzgledng i nie
ooy Alca zalezy od nastawy progu sterujgcego
Alarm bezwzgledny dolny.
R el ON tHYST OFF Jest wartoscig bezwzgledng i nie
zalezy od nastawy progu sterujgcego
< > Alarm wzgledny gorny.
Jest odchytkg gérng od nastawy
0002 OFF THYST ON | progu sterujgcego.
uuuy PSEL
ALrCc
> Alarm wzgledny dolny.
Jest odchytkg dolng od nastawy
ON HYS} OFF
HIHE progu sterujacego.




I

« > > Alarm pasmowy zewnetrzny.
‘ON HYS+ OFF +HYS ON ‘ Jest zalezny od nastawy progu

nony sterujgcego. Sygnalizuje
Uy Jacego. syg )
przekroczenie na zewnatrz pasma o
szerokosci 2 x[AL - .
AL 3 AL
M > > Alarm pasmowy wewnetrzny.
OFF} HYS { ol +HYS orr Jest zalezny od nastawy progu
nonos > sterujgcego. Sygnalizuje
przekroczenie do wewnatrz pasma o
szerokosci 2 x[AL - .

Warto$¢ histerezy wyjscia alarmowego 1.
Zakres zmian: 0...50% zakresu pomiarowego.

[miw]
[ ]
[

ALHCZ
Opdznienie zatgczenia wyjscia alarmowego 1.
Zakres zmian: 0...9999 sek.
ofc

Opoznienie wytgczenia wyjscia alarmowego 1 oraz funkcja blokady alarmu.
Zakres zmian opoznienia: 0...9998 sek.
Przy nastawie 9999 pojawi sie kod: [ £ T H|, ktory oznacza nastawe
blokady alarmu.

(anulowanie blokady patrz parametr |_ £ L C|w grupie[ run))
Alarm | ON |

ON

Wyijscie
ouT2

»
>

A

AoF?2

v Konfiguracja parametréow gtéwnych.

_ 1 | Dolne ograniczenie nastawy progu sterujgcego i alarmowych.
L | Zakres zmian: (dolny warto$¢ zakresu pomiarowego, [5 1/ - .])

_ Gorne ograniczenie nastawy progu sterujgcego i alarmowych.
U] Zakres zmian: (54 - L] , gérna wartos¢ zakresu pomiarowego)

[ Wy
g |

,U r t ,' Ochrona nastawy progéw alarmowych jest:
dostepna niedostepna
- t 5| Blokada zmiany trybu regulacji z automatycznej na reczng za pomocg

a

c przycisku jest:

dostepna niedostepna

P ',: 3 Blokada aktywaciji funkcji autoadaptacji Auto tuning za pomoca
r przycisku jest:

dostepna niedostepna



Kod dostepu do menu konfiguracyjnego.
Lon

oL A F| Nastawa - kod wytgczony
Jezeli zostanie ustawiony kod dostepu, uzytkownik przy kazdorazowym
wejsciu do menu konfiguracyjnego, bedzie musiat wprowadzi¢
prawidtowy kod, eﬁ dokona¢ nastaw. Wprowadzenie kodu dokonuje sie

kIaW|szam| ﬂ i zatwierdza kIaW|szem
6. KODY ALARMOWE.

Jezeli na gérnym wyswietlaczu pojawi sie kod to znaczy, ze czujnik, albo sygnat liniowy
z przetwornika jest Zle podigczony lub czujnik zostat uszkodzony.

7. SCHEMAT POtACZEN. Uniwersalne

wejscie pomiarowe:

s 0..50mV
’-Q-‘ 0..10V
0/4...20mA
:Pt-100

Wyjscie

T oums
248 alarmowe 2
> x
< hre M
4 & B [4
Zasilacz
przetwornikow

STy

figl 4
Lo LT

Wyjscie Wyjscie  Zasilanie
sterujace OUT1 100...240VAC
ouT3 alarmowe 1 lub
12vDC
lub
24VAC/DC

7.1 PODLACZENIE CZUJNIKA Pt100.

Pt-100 Pt-100

zwora

(1] [2] [3] 1] (2] [3]

czujnik Pt-100 3-przewodowy czujnik Pt-100 2-przewodowy

Uwagi:

- Jesli zamierzasz przedtuza¢ czujnik Pt-100, uzywaj przewodu elektrycznego o tej samej
Srednicy i minimalnym przekroju 1mm2.
- Jesli zamierzasz podigczy¢ czujnik Pt-100 2-przewodowy wykonaj zwore pomiedzy
2 i 3 zaciskiem
- Jesdli tagczna dtugosé kabla czujnika bedzie wigksza niz 10m, zastosuj czujnik Pt-100
3-przewodowy (ze wzgledu na kompensacije).



7.2 PODLACZENIE TERMOPARY.
TC

Uwagi:

7.3 PODLACZENIE PRZETWORNIKA 0/4...20mA.

Przetwornik 2-przewodowy:

Przetwornik
mA-——

[3]¢
[4 ]

12V—
Max. 50mA

PV

zasilany z regulatora

[1]

- Podtaczaj przewody termopary zgodnie z jej polaryzacja
- Jesli zamierzasz przediuza¢ przewdd termopary, uzywaj
odpowiedniego przewodu kompensacyjnego

Przetwornik

[3]¢

Przetwornik 3-przewodowy:

mA-—

12V—
Max. 50mA

PV

Przetwornik

zasilany z regulatora

7.4 PODLACZENIE PRZETWORNIKA 0...10V; 0...5V; 0...50mV.

mV, V—/—

12V—
Max. 50mA

PV

Przetwornik

zasilany z regulatora

[1 ]«
[2 4

—|mA— “:’
5o
&5
+ =
PV :e
N N
r [+
mA-— 2
Se
. £s
PV ]
N N
’7 Przetwornik |+
mV, V=— 2
£g
+ g2
PV H
N N
’7 Przetwornik +




7.5 PODLACZENIE WYJSC.

Podtaczenie wyjscia OUT3 jako sterujgce:

Regulator|

(8 b+

Elg

max. 6000hm

Podtaczenie wyjscia przekaznikowego OUT2 jako alarmowe 2:

Regulator

L

5A ~ T Bezpiecznik
—
| —

CEID

Stycznik

N

a6

ZA

1
I Bezpiecznik

e ——11

1

| S|
Odbiornik

A\

Podtgczenie wyjscia przekaznikowego OUT1 jako alarmowe 1:

Regulator
b L
5A ~ T Bezpiecznik
C
1) =
Stycznik

N

e 12

A

Bezpiecznik

1

="

| S|
Odbiornik

A\

Uktad wykonawczy (np.falownik)

[ ]
[ ]

Wielko$¢ prgdu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika..

Wielko$¢ prgdu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika.



8. IZOLACJA GALWANICZNA.

2000V~ ( dla ESM-4430.1.....)

500V~_ ( dla ESM-4430.2.....)

Masa

9. MONTAZ REGULATORA.

. 3 >
Zasilanie I
240@/;\’ Wyjscie OUT3
{( sterujace [9]
2000V~ Wyjscie OUT2 B 2000VA~~
(’(’ alarmowe 6] { {
2000V~ 2000V~
{! Wyjscie ouT1 | [11] {l
alarmowe [12]
2000V~
1 Wejscie [2]
t( analogowe [3]
2000V ~
<« > Zasilacz a
t przetwornikéw

Regulator nalezy umiescic¢ w tablicy w otworze o wymiarach 46 x 46mm i zamocowaé za pomocg

dotgczonego uchwytu montazowego.

Panel przedni S~

o stopniu
ochrony IP65

Ostona ztacz srubowych

Uchwyt montazowy

Montaz w tablicy
(maksymalna grubos$¢ 5mm)



10. WYMIARY. Uszczelka piankowa ~2mm

s

oo ononan
o I 1
= oooa | g e
Aoz D ':"—“—' ® Hnoanon 1
PR i

Process Controller v

\ 4

v

[

48mm 11521 mm 76mm

11. DOPUSZCZENIA.

Regulator spetnia wymogi dotyczace odpornosci na zaktdcenia elektromagnetyczne wystepujgce w
Srodowisku przemystowym wg ponizszych norm:

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC):

- EN-61000 czes$c¢ 6-4 - wymagania dotyczgce emisyjnosci w srodowisku przemystowym

- EN-61000 czes$c¢ 6-2- wymagania dotyczgce odpornosci w srodowisku przemystowym

Spetnia réowniez wymogi bezpieczenstwa wg. normy:
- EN-61010 czes$¢ 1 - wymagania bezpieczenstwa przyrzgddw elektrycznych

Regulator spetnia wymagania dyrektyw Unii Europejskiej nr 72/23/EEC; 93/68/EEC

Produkt spetnia amerykanskie i kanadyjskie normy bezpieczenstwa UL i cUL.
Certyfikat dostepny on-line pod Nr E254103.

12. INSTALACJA.

Nalezy pamieta¢ o warunkach w jakich regulator bedzie pracowac. Montowaé w miejscu, gdzie nie ma zbyt
wysokiej temperatury oraz duzej wilgotnosci i nie zachodzi kondensacja. Nalezy umozliwi¢ wentylacje w
celu odprowadzenia ciepta.

UWAGA!:

Nie wolno pracowac¢ przy przewodach elektrycznych gdy urzadzenie jest pod napieciem. Nalezy unikaé
krzyzowania przewodow stosujac krotkie potgczenia. Zalecamy zabezpieczenie zrddta zasilania regulatora i
wejscia czujnika temperatury przed zakidceniami elektrycznymi.



14. NOTATKI.
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